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Fecha Tema
Lunes
17/8 Feriado Paso a la inmortalidad Gral. San Martin

14a 18 hs

Presentacion del equipo docente, de la asignatura y planificacion. Objetivos

. de la asignatura y metodologia de trabajo. Elementos que conforman un
Viernes . . :

21/8 sistema de control. Ejemplos de sistemas de control y sus partes.

Representacion por diagramas de bloques. Ventajas de utilizar sistemas

14a17hs . ., ) . . .
realimentados. Modelacion de sistemas lineales e invariantes en el
tiempo (LIT).

Tipos de modelos. Formas de obtencion. Ejemplos de modelos: sistemas
L electronicos y electromecanicos. Modelacion experimental. Simulacion
2‘2}? mediante Matlab y PSIM de los modelos obtenidos.

14 a 18 hs Presentacion del trabajo practico N°1 y desarrollo en clase: Diagramas
de bloques de sistemas de control en LC. Modelacion de sistemas dinamicos
de sistemas LIT. Simulacion de Sistemas en LC.

Viernes
28/8 Semana JIDETeV
14a17 hs
Lunes
31/8 Asueto: Aniversario de la Facultad de Ingenieria — UNaM.
14a 18 hs
Viernes
4/9 Finalizacion del trabajo practico N°1.
14a17 hs
Lunes . . . o , . .
79 Actnvndad de Laboratorio N°1: M¢étodos clasicos para modelacion de

14 218 hs sistemas a través de la respuesta al escalon.

Andlisis del régimen transitorio de sistemas dinamicos. Especificaciones de

. la respuesta transitoria para entrada en escalon de sistemas dinamicos.
Viernes . . o . . .,

11/9 Sistemas de orden superior y reduccion de orden: Aproximacién por

cancelacion polo-cero y aproximacion por polos dominantes. Andlisis del

14a17hs L . . . .
régimen de estado estacionario de sistemas en lazo cerrado: errores de
posicion, de velocidad y de aceleracion.

Controlador no lineal ON-OFF. Controladores lineales: adelanto de fase;
atraso de fase y combinacion de ambas. Casos particulares: Proporcional (P);
integral (I); derivativo (D) y sus asociaciones: PI; PD; PID y PI-D.
Lunes
14/9 Presentacion del trabajo practico N°2 y desarrollo en clase: Acciones
14 a 18 hs basicas de control y sus efectos en los sistemas de lazo cerrado. Sistemas de

orden superior y reduccion de orden.

Entrega del informe de Laboratorio N°1.




Fecha Tema
Viernes
18/9 Finalizacion del trabajo practico N°2.
14a 17 hs
Lunes
21/9 Dia del Estudiante
14 a 18 hs
Miércoles
23/9 Consultas sobre los trabajos practicos N°1 y N°2.
8allhs
V;ZI‘/H;S Primera Evaluacién Parcial: Integra los conocimientos de los trabajos
14 217 hs practicos N°1 y N°2.
Lunes Disefio de controladores ON-OFF. Disefio de controladores clésicos por
28/9 reubicacion de polos. Disefio de controladores cldsicos por lugar de raices.
14a 18 hs Andlisis de estabilidad y desempefio en el dominio de frecuencia.
Vlze;lirz)es Presentacion del trabajo practico N°3 y desarrollo en clase: Disefio de
controladores clasicos lineales y no lineales.
14a17hs
Lunes
5/10 Finalizacion del trabajo practico N°3.
14a 18 hs
Miércoles
7/10 Recuperatorio Primera Evaluacion Parcial.
8al2hs
Viernes Sensores y transductores de sefales utilizados en procesos industriales para
9/10 sistemas de control y automatizacion. Sistemas de supervision, telemetria y
14a17hs adquisicion de datos.
Lunes
12/10 Dia del Respeto a la Diversidad Cultural
14 a 18 hs
Viernes Ventajas del uso del control digital respecto al control analdgico. Diagrama
16/10 de bloques y sefiales en sistemas de control muestreados. Muestreo y
14a17hs reconstruccion de sefiales. Mantenedor de orden cero (ZOH).
Lunes Efectos del ZOH sobre las sefiales muestreadas y sobre los sistemas de
19/10 control en lazo cerrado. Determinacion de la frecuencia de muestreo para
14 a 18 hs sistemas de control en lazo cerrado. Relacion entre los planos s 'y z.
. Efectos del ZOH sobre las sefales muestreadas y sobre los sistemas de
Viernes S, .
23/10 control en lazo cerrado. Determinacion de la frecuencia de muestreo para
14217 hs sistemas de control en lazo cerrado. Relacion entre los planos s y z.

Continuacion.




Fecha Tema
Lunes
26/10 Dia del Estudiante del Interior
14a 18 hs
Clase Especial Controladores Digitales de Sefales (DSC): Arduino DUE
Viernes y ESP32.
30/10 Redisetio digital de controladores clasicos lineales. P, PD, PI, PID, de adelanto
14a17hs de fase, de atraso de fase y adelanto-atraso de fase. Compensacion del atraso
del ZOH.
Lunes . r . o ° -
211 Presentacion del trabajo practico N°4 y desarrollo en clase: Disefio y
Simulacion de Controladores en Tiempo Discreto: Redisefio Digital.
14a 18 hs
Viernes
6/11 Finalizacion del trabajo practico N°4 y consultas.
14a17 hs
Lunes . x . .. .
911 Segupda Evaluacion Parcial: Integra los conocimientos de los trabajos
14 2 18 hs practicos N°3 y N°4.
Viernes - . o . .
13/11 Actividad de Laboratorio N°2: Control Digital de Velocidad de un Motor
CC-CCy de Tension de un Convertidor Buck.
14a17 hs
Lunes
16/11 Continuacion y Finalizacion de la Actividad de Laboratorio N°2.
14a 18 hs
\/21(6)711?5 Recuperatorio Segunda Evaluacion Parcial.
14217 hs Presentacion del Informe de Laboratorio N°2 para su Evaluacion.
Lunes
23/11 Dia de la Soberania Nacional.
14a 18 hs
V;g}‘ﬁ:s Clase de Controladores Logicos Programables (PLC) para automatizacion y
14217 hs control.
Lunes
30/11 Actividad de Laboratorio N°3: Automatismos con PLC.
14a 18 hs
Viernes
4/12 Cierre de cuatrimestre

14a17hs




