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Introduccidon a las diferentes familias de motores de Siemens

Motores principales asincronos y sincronos tipo 1PH8

Servomotores sincronos de Imanes permanentes (1FK2, 1FK7, 1FT7, 1FL6)

Introduccion de los motores torque (1FW3)
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Vista general a la gama de motores SIMOTICS SIEMENS
h\g,ov\uf\ty‘forufa

— Motor de Jaula IEC (SIMOTICS GP, SD) 1LE1, 1LE5

Jaula de ardilla 3 potor Asincrono Principal (SIMOTICS Main Motors) 1PHS

—

Asincronos — —

— AC— 3AC— -

—

L)
Reluctancia (1FP1) Servomotores para Motion Control (LIFK2 / 1FK7 / 1FT7 / 1FL6) a%“

Motores Sincronos —

Eléctricos | Imanes permanentes - Motores Sincronos principales (SIMOTICS Main Motors) 1PH8

—

Excitacidon independiente 1GG

Motores Torque (SIMOTICS 1FW3)

 DC—

Excitacién permanente 1HU

-

—
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Definicion del concepto de Servomotor SIEMENS
Iug,wui(yforuft

Los servomotores se caracterizan por.

Trabajar siempre de la mano de un accionamiento que realizara control de posicion , velocidad o par
segun se requiera.

Disponer de encoder integrado en el motor.

Disponer de una baja inercia en el rotor, por tanto, disponen de una alta dinamica. (Motores de imanes
permanentes).

Gran capacidad de sobrecarga, lo que les permite trabajar en ciclos de servicio discontinuo como el S3.
Como consecuencia del punto anterior, presentan excelentes capacidades para realizar controles de
posicion y de sincronismo.

Disefio muy compacto (gracias a su forma constructiva y a poder ser autoventilados).

Grados de proteccion muy elevados, IP64 , IP65, IP66 o IP67.

Rizado de par bajo o muy bajo.



Caracteristicas motores principales 1PH8 SIEMENS
Iug,ehuifyfor&}[t

Los servomotores se caracterizan por.

Existir en dos versiones, como motor de induccidon o como motor sincrono de imanes permanentes.
Funcionamiento siempre con variador (Sinamics S120 todas las versiones y G120 so6lo versiones de
induccion).

Motores con ventilacion forzada o refrigeracion por agua.

Alta densidad de potencia.

Excelente comportamiento en la zona de debilitamiento de campo (Version de induccion).

Alta dinamica para potencias elevadas (version sincrona).

Amplia gama de velocidades nominales (400 rpm a 12000 rpm).

Amplia gama de potencias nominales (3,2 kW a 985 kW).

Amplia gama de encoders disponibles (HTL, Seno Coseno , EnDat , Drive-Cliq).

Posibilidad en motores de induccion de tener proteccion IP23, lo que aumenta aun mas su densidad de
potencia y los convierte en los sustitutos naturales de los SIMOTICS DC.

Comparten tamafos y dimensiones de ejes con gran cantidad de motores antiguos (1PH4, 1PH6, 1PAG,
1PL6, 1PH7, 1GG5, 1GG6) por lo que son ideales para retrofits de maquinas existentes.



Caracteristicas motores principales 1PH8

Placa de caracteristicas de un motor 1PHS8

SIEMENS
lngemuity for life

i SIEMENS h
3 ~ Mo, (1P) 010 NO.YF LO20 LD12
L3
M LO30 P LO4D THCL. LO42
U, (v} LAY | P kW) | g | KHZ) [ ng(Umin) ) g4
LOSO LOS1 LO80 LO70 LOBO LOBD L100 110 ‘ €
L3120 | L1121 L130 L140 15 L1680 L1170 L180
L190 L 200 L2 L22( L2230 L240 L25( EN 60034
L2n7 L2bd L2600 L6 bd L265 LIB6 L267
LA L270 M__(Nm) L2275 n_ (1/min) 1280 [ H [
L2685 L2980
UL L0256
L2a5 L2645 L297 L2598
P, 1 LA2 }'p /\
ot ( LD45 )
e 30 330 Ny

\ Siemens AG, Industnestr. 1, DE-97616 Bad Neustadt

Made in Germany 7
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MNo. | Description No. Description
LO10 | Article No. L210 | Rated power Pn (3)
L012 | Consecutive number L220 |cos@(3)
L020 | Factory sernal number 230 | Rated frequency fu (3)
LO25 | UL mark L240 | Rated speed ny (3)
LO30 | Type of construction L250 | Operating mode (3)
L040 | Degree of protection L2657 | Rated voltage Un (4)
LO42 | Temperature class 258 | Connection method (4)
L045 | Balancing code L260 | Rated curmrent In (4)
L048 | Operating mode 261 | Rated power Pn(4)
LO49 | for synchronous motors: induced voltage at rated L263 |cosg(4)
speed Vin
for induction motors: cos ¢ L2865 | Rated frequency i (4)
L0050 |Rated voltage Un (1) L266 | Rated speed nn (4)
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Los servomotores de CA con corriente senoidal SIEMENS
Forma constructiva y caracteristicas principales: lngenuity for Life

Los servomotores SIMOTICS siempre van de la mano de accionamientos SINAMICS, de diferente tecnologia:

Tecnologia “Basica” , presente en el S120 con la BLM , el G120 con la PM240-2 , G130 y G150

/¥ Line
(AT s i Vbe Link
Line N, Basic Line Module BLM
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Voe = 1,35 Vijne
VO =~ 0,95 . VLine



Los servomotores de CA con corriente senoidal
Forma constructiva y caracteristicas principales:

SIEMENS
lngemuity for life

Los servomotores SIMOTICS siempre van de la mano de accionamientos SINAMICS, de diferente tecnologia:

Tecnologia “Smart” , presente en el S120 con SLM

VK= 4%

Line reactor
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Los servomotores de CA con corriente senoidal SIEMENS
Forma constructiva y caracteristicas principales: lngenuity for Life

Los servomotores SIMOTICS siempre van de la mano de accionamientos SINAMICS, de diferente tecnologia:

Tecnologia “Active” , presente en el S120 con ALM

_}z\;"_' V Line
TN Active Interface Module AIM

‘ \k_/ Clean Power Filter 1
Supply =bdl 2L DC Link
UPPIY =277 777 J

T Active Infeed

1I"'IrDIE Link

Active Line Module ALM

Voe = 1,5 Viine
VO ~ 1,06 . VLine



Caracteristicas motores principales 1PH8

P=+3-U-1-Cos(p) n

SIEMENS
Converter type Infeed module Mains voltage DC link voltage Output voltage
= P Usupply UZK Umol
\/§ -U-Co s((p) 7 SINAMICS S120 | Active Line Module 400V 600V 425V
U 380-480V3AC | gmart Line Module 400 V 528 V 380 V
I = e f <L Smart Line Module 480V 634 V 460 V
64000
BLM400V | =— =124 A
V3 -376-0,88-0,89
3 - Mol 1PHE186 - 10623 - 1BAY No.VF_ (8 0; - u = 376 = 5,55 V/Hz Si se aumenta la tension , y la
Wi FE WEANE - f 8781 frecuencia se mantiene, la
Ty T wo | om o @0 | 8 = intensidad sube y el bobinado
Wy E e %”_—_ ALM 400 V se dana.
mYT\“i“:‘t...im N U 420
| ma (N2 LA ] (]
m_‘i“l—g il i f = E = ﬁ = 76,36 Hz = TAL-M = TBLM = 306 Nm
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4
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Caracteristicas motores principales 1PH8 SIEMENS
Ip\g,e,v\uf\ly«foru'[a

En la siguiente grafica se muestra la comparativa para un mismo devanado en el motor tipo 1PH8184-11B,
tanto con ALM como con BLM / SLM a 400V.
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Motor de induccion VS Motor de imanes permanentes SIEMENS

’hgehuffy for ufa

Motor de induccion 3-ph. 400 VAC, Smart/Basic Line Module, (SLM/BLM), 1PH8184-000COO

Nrated Prated Mrated Irated Nmax1 Nmax2 Nmax3 | Nmax, Br n2 Mmax Imax Mo lo

[rpm] | kW] | [Nm] | [A] | (kW] | [rpm] | [rpm] | [rpm] | [rpm] | INm] | [Al | INm] | [A]

700 40 546 94 5,000 - - 3,500 2,200 925 168 54e 94
Motor sincrono 3-ph. 400 VAC, Smart/Basic Line Module, (SLM/BLM), 1PH8184-200CCO0C

Nrated Prated Mrated | rated Popt Nopt Nmax Nmax, Br | Nmax, Inv |  Mmax Imax Mo lo

[rpm) | (W) | [Nm] | [A] | (W) | [rpm) | frpm) | [rpm) | rpm] | (NI | [A] | [Nm] | [Al

700 33 450 80 37 1,050 3,800 3,500 1,450 1,450 260 480 84
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Motor de induccion VS Motor de imanes permanentes SIEMENS

’h%hui\‘y{or(ift
Motor de induccién, curva Potencia / Velocidad Motor sincrono, curva Potencia / Velocidad
- | | 100
70 Pmagx(68 kW; i ok kol s dic — 90 ¥ max
S s i B 80
| | 70
S6-60% (49 kW; 120 60
Fom 3
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0
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Nmax,Br n [rpm] Dmax1

5000 rpm VS 1500 rpm
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Motor de induccion VS Motor de imanes permanentes SIEMENS

’b\g,ev\ut‘\ty‘foru‘[a
Motor de induccion, curva Par / Velocidad Motor sincrono, curva Par / Velocidad
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Motor de induccion VS Motor de imanes permanentes SIEMENS

’l/\ﬂ'ev\uf\ly «for ufa

MOTORES SINCRONOS MOTORES DE INDUCCION
160 20000
U) 140 Entmagnetisierungsgrenze 18000 \
cs \ 16000 \\Sn'amnn""" nze
(&) g 120 - \
- — = \Spamluug%g renye 14000
m H £ 100 E 12000 S TR \‘-
CU = H 80 \ -é‘ 10000 —_— \
(f) E - £ 7
> s E o S1(100K) \ E soo0 £ ~
= GJ g 40 ﬂ— - 8000 ‘I/
oD \ 4000 r'r/
O % 20 2000 ;
0 ¥
E o 1000 2000 3000 ° 0 2000 4000 8000 BOOO 10000 12000
O Drehzahl in 1/min Drehzahl in 1/min
+ i . - .
Mayor densidad de par + Alta velocidad, en la zona de debilitamiento de campo
+ i L .
Mayor par continuo + Costes bajos incluso en motores de altas prestaciones.
) | +Baj i . .
] Baja Inercia + Posibilidad de ajustar consumos con el arranque Estrella —
‘S | * Gran capacidad de sobrecarga momeéntanea triangulo (S6lo motores normalizados con arranque DOL)
— |+ Gran capacidad de aceleracion + Consumos de Corrientes menores a cargas parciales o en
g + Menor temperatura rotérica la zona de de debilitamiento de campo.
" - Caros por usar materiales magnéticos. - Bajadensidad de par
L@ Control complicado en la zona de debiliamiento de - Consume corriente reactiva para la magnetizacion
n'g campo (Implica inyectar corriente adicional) - Capacidad de aceleracién menor:
8 'E - Limitacién de los valores de corriente y par maximos - Mayor Inercia
Q por el material magnético. - Caidadel par en la zona de debilitamiento de
> campo.
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Dimensionamiento motores 1PHS8 SIEMENS

’b\g,a«uf\ty for Ufa

|Type |D|.|ration [s] |n-end [rpm] |Start|.|ptorq|.|e [MNm] |End torque [Mm] |Holding brake |
1 2,00000 1799.92 4953 4953 No
2 31,00000 1799.92 220 3220 No
3 2,00000 0.00 14,87 14,87 No
4 100,00000 000 548 548 Yes
5 2,00000 -1799.92 4953 49,53 No M
6 31,00000 -1799.92 3220 3220 No A Ms- M
7 8,00000 0.00 14,87 14,87 No 2= Wimax (cycle)
8 10000000  0.00 548 548 Yes
9 8,00000 299,99 3509 35,09 No My M
10 22600000 299,99 3220 3220 No 1
1 2,00000 0.00 2931 2931 No
12 10000000  0.00 548 548 Yes
13 3,00000 -299.99 35,09 -35,09 No My
14 22600000  -299.99 3220 3220 No
15 2,00000 0.00 2931 2931 No
16 10000000  0.00 548 548 Yes

~ Y

Ms

- t4 t2 t3 by 5

The REMS torque Mims must be calculated from the load cycle:

[
2 2
-1 ||I My sty +Mo.to .
|I T

! t t + -2000
0 200 400 800 800 I=]

—— Loadtorque curve ---- Load speed curve
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Dimensionamiento motores 1PHS8 SIEMENS

’b\g,a«uf\ty for Ufa

(Nm] | Absolute motor torque
value
erzmnnme . Par maximo (Se recomienda que la carga maxima esté ~  |..._. Voltage limit
| entre un 20% y un 30% por debajo de este valor. Un motor characteristic
' puede sobrecargase en caso de emergencia o para —--—Torque
acelerar y decelerar siempre y cuando el punto RMS caiga < Peakload
\ por debajo del valor nominal). ® Relevantloadtorque
2 at RMS current
1001
Par nominal. El punto de trabajo RMS debe caer por
debajo de esta curva. Sino es asl, el motor se quemaria.
T Zona de debilitamiento de
504 N campo. Es la zona dénde se
" trabaja en aplicaciones de
8 bobinado / desbobinado y
cabezales de torno a velocidad
de mecanizado constante.
&
0+ + + + +
0 2500 5000 7500 10000 [rpm]
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Motor de induccion VS Motor de imanes permanentes SIEMENS
Ip\g,ev\uf\ly«foru'[e

Aplicaciones principales

+ Aplicaciones de elevacion (Motor de induccion sustituyendo a motores de CC).
- Bobinadoras y desbobinadoras (Motor de induccion).

« Extrusoras (Motor sincrono).

- Cizallas volantes (Ambas versiones, el motor sincrono es mas dinamico).
» Cabezales de maquina herramienta (Motor de induccion).

» Motor principal de prensas mecanicas (Motor de induccion).

* Motor buffer en servoprensas (Motor de induccion).

* Motor de avance en maquinas herramienta pesadas (Motor sincrono).

« Camino de rodillos en laminadores (ambas versiones).
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Motores principales 1PHS8, algunas aplicaciones SIEMENS
’b\g,ev\uf{y{orufa

Cabezal de maquina herramienta

Bobinadora
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Servomotores sincronos de Imanes SIEMENS

lngenuity for Life
permanentes (1FK2, 1FK7, 1FT7,
1FLG)
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Servomotores sincronos de imanes permanentes (1FK2, SIEMENS
1FK7, 1FT7, 1FL6) lngenuity for Ufe

Comparativa entre familias de servomotores sincronos

Tipo de motor 1FK7 1FT7 1FL6 1FK2
Rango de 0,05 kW -8,17 0,88 kW — 45,5 0,05 kW - 6,4
potencia kW kW hE L84 =7 18 kKW
Velocidades 2000 / 3000/ 2000 / 3000 / 2000 / 3000/
nominales 4500 / 6000 rpm 4500 / 6000 rpm 2000 / 3000 rpm 6000 rpm
Tinos de Autoventilado / Autoventilado /

b Ventilacion Ventilacion Autoventilado Autoventilado

refrigeracion forzada. forzada / Agua

Tipo de control S120 S120 Va0 S210

Unrestricted Fermin Cachon Alvarez RC-ES DI MC GMC © Siemens SA 2020
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Servomotores sincronos de imanes permanentes (1FK2, SIEMENS
1FK7, 1FT7, 1FL6) lngenuity for Ufe

Motor 1FK7 Motor 1FT7/
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Servomotores sincronos de imanes permanentes (1FK2, SIEMENS
1FK7, 1FT7, 1FL6) lngenuity for Ufe

Motor 1FL6 Motor 1FK2 Servorreductor 1FG1

Unrestricted Fermin Cachon Alvarez RC-ES DI MC GMC © Siemens SA 2020
Seite 23



Datos de placa de servomotores sincronos de imanes permanentes SJEMENS

7

SIEMENS i

3 ~ Mot. 1FT7105-5AF71-1CH1-Z

No.YF: F9621 1798 01 001
Mo 50 Nm
My 28,0 Nm | 1

3500 /min
3000 /min

nmax

Encoder AM24DQI P53 | IP 65
Brake 24 VDC_36,5W_85 Nm RN 000

XXX XK-XXXXX-XXXXX-XX | m: 14 kg @;
EN60034
A. AL C€
SIEMENS AG, DE-97616 Bad Neustadt Made in Germanl

Otros datos: l

* Encoder y freno

» Grado de proteccion , texto del cliente
*  Normativa y lugar de fabricacion

Unrestricted Fermin Cachon Alvarez RC-ES DI MC GMC © Siemens SA 2020

’0\3&0«45\‘7 for ufa

Tipo motor y referencia. Numero de serie y
opciones “Z”.

Datos eléctricos y mecanicos, son los mas

Importantes, se nos indica:

* Mo (Par a rotor parado)

*  MN (Par nominal)

* lo (Intensidad a rotor parado)

* IN (Intensidad nominal)

* nmax (Velocidad maxima)

* nN (Velocidad nominal)

 Clase térmica se indica una 155(F)
equivale a 100K en la curva de los
motores.

« UIN Tension inducida a velocidad nominal



Datos de placa de servomotores sincronos de imanes permanentes SJEMENS
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Datos eléctricos y mecanicos, son los mas
Importantes, se nos indica: ,
Mo =50 Nm Par
MN = 28 Nm Nm
lo =26 Nm
IN =15 Nm
Nmax = 3500 rpm
NN = 3000 rpm
50 Nm ¢
28 Nm 2
. N

A
0 3000 3500 rpm



Datos de placa de servomotores sincronos de imanes permanentes SJEMENS
’ugehuffyforhfa

Datos eléctricos y mecanicos,

son los mas importantes, se 2w
nos indica 12

186

180

© Mo =50 Nm e
* MN =28 Nm 5
« lo =26 Nm i3

132

« IN =15 Nm =10

* Nmax = 3500 rpm = 108
* nN=3000 rpm a0
84
78

72
66

54
43
42
36

-
o O N

0 1000 2000 3000 4000
n [rpm]
@ NN e— ] max M_SpGr S1 (100K)
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M [Nm]

Limite de tensidn en servomotores sincronos:
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1FTE086 - BACT1

[

444444

0

500

1000

n [rpm]

2500

340
/ Nyimit = 142~ 2390 rpm
380

SIEMENS
lngemuity for life

Unotor = Ky * 1 < Uy

Ky, Constante de tension [V / 1000 rpm]

1FT6086 Ky =142V /1000 rpm

f.e.m= 142 -2 =284V
Niimit = Ta2 " 2770 rpm

5
Nyimit = 142~ 2999 rpm

MASTERDRIVES MC, Vpg jink = 540 V (DC), Vot = 340 Vims
SIMODRIVE 611 (UE), Vpg jink = 540 V (DC) and MASTERDRIVES MC (AFE), Vpg jink = 600 V (DC), Vyyot = 380

VI'I'I"IS
SIMODRIVE 611 (ER), Vpg ink = 600 V (DC), Vot = 425 Vims



Ciclos de trabajo y calentamiento en servomotores sincronos SIEMENS
’hg&hui\‘yfor&{t

Calentamiento: Los servomotores sincronos de imanes permanentes estan disefiados para tener un
calentamiento de 140°C para un temperatura ambiente de 40°C en un servicio continuo S1.

AT = 140%C — 40%C = 100 K Para este caso, aplica la curva S1 100K.

Si por ejemplo la brida del servo estd en contacto con elemento caliente (reductor) , y , la
temperatura del reductor es de 80°C.:

AT = 140°C — 80%C = 60 K Para este caso, aplica la curva S1 60K (es la curva S1 100K con derating).

40
. N

| AT = 140°C — 40°C = 100 K
0 _—————_—SE_EQE_____/
T ———— | _81(100K)

20 | — — AT = 140°C — 80°C = 60 K

-

10

0 500 1000 1500



Ciclos de trabajo y calentamiento en servomotores sincronos

SIEMENS
lngemuity for life

Ciclos: Son ciclos normalizados en los que se toma como base el tiempo que esta trabajando el
motor y cuanto es el calentamiento de este durante este tiempo.

Duty types according to EN 60034-1 (IEC 60034-1)

~
_s_! EM_E__N_S Duty type Description Information required Factor for increased
3~ Motor 1FK7040 - 5AK71 - 1KV3 - Z b
No.YF U538611401 D01 Z: A13 ot T L
Mig 16 Nm [ 1lg 225A nimax 6000 /min |lmay 7.7 c| S tovuns o i
!‘,‘V’N 10 Nm “\ 1",,,'1,-3@,,,‘ £000 min [ng 49;’“’"" Cyelic dJ'BllOl\fatle =100 %
Th.Cl.155 IFJ UlN 258 IP 64 M2N 9'70 Nm 1,536001\2 S2 Sfjnss!;r‘i(l%é!:“ﬁ‘(x a bnef tims Load duration &0 mmn 1.10
EncoderA-32 | BRAKE 24VDC 130W 3001602 | RN 000 K02/ = E 30 min 1.20
gear unittype:  DYA-090 oif type: Optimel PD1 o 10 rmin 1.40
ratio: 1= 10 ) [quanm/ ofoil: 0014 m B8 kg é\* ] S3 Intermittent periodic duty. Cyclic duration factor in % (referred 1o 10 min) 60 % 1.10
moUn[mg position: any ‘ . where Sta”lng has no Stg.’hflcam 40 % 1.15
— 7 c € m”u%ré(:éégyoihc operation) e a0
c us ; . EN 60034 Qi A ;
\_ Made in Germany ) 15 % 140
S1 S2 S3
Pa t Pa Pa t
: b ! > < >t <S>
Poc = Prated - Knc
>t >t >t Ol i
PV“ | | PVn Lo PVA Lo Lo Py Code Description Unit
1 1 1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1 1 1
! ! - Lo b P Power for the new duty cycle kW
X DC
! —>t = >t — = >t
04 ! : 04 ! 04 ! o Prated Rated motor power kW
[T Omax AT Omax I U Omax koc Factor for increased power -
i i of of of
1 1 1 1 1 1 ) 1
) 1 1 1 1
. | L L L
>t > > {
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Dimensionamientos de servomotores sincronos SIEMENS
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[Me] | e Valtage limit
Par maximo. Evitar que el motor trabaje de forma no puntvalen |- %"alta;a_llirrit'ﬂ'isrﬂut
L . supphy fluctustions
esta zona. El motor tenderd a calentarse mucho y a ejercer | Fiekd weakening char.
esfuerzos altos en los elementos de transmision. Fiekd weakening char.
withouwt supphy
fluctustions
. . . —--— 51
. Wi Debilitamiento de campo & Opersting point
Lo segun la fluctuacion de la
linea.
) Limite de tensién. Depende del tipo de variador
Y de la tension del circuito intermedio. A la
derecha de estas curvas se trabaja en
01 debilitamiento de campo.
Par a rotor parado MO g Curva S1. El punto de trabajo RMS debe caer por debajo
de esta curva. Sino es asi, el motor se quemaria.
o
. Par nominal a velocidad
. nominal.
|I" \-\-\-"‘-\.\_\_\_‘- '-I‘I
: R
R
a f f = — f t
4] 1000 200D 000 406060 B0 [rpm]

Seite 30



Servomotores sincronos de Imanes permanentes (1FK2, SIEMENS
1FK7, 1FT7, 1FL6) aplicaciones tipicas lngenuity for Ufe

Motores de avance en maquinas herramienta

Ball screw - Z
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Servomotores sincronos de Imanes permanentes (1FK2, SIEMENS
1FK7, 1FT7, 1FL6) aplicaciones tipicas lngenuity for Ufe

Aplicaciones de maquinaria en general
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Introduccion de los motores torque (1FW3) SIEMENS
Iug,ev\uf(y{orufe.
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Introduccion de los motores torque (1FW3) SIEMENS
’h%hui\‘y{or(ift

Los Motores Torque son motores sincronos de imanes permanentes con una gran cantidad de polos lo
gue les confiere la particular caracteristica de poder dar pares muy altos en rangos de velocidades amplios.

¢, Cual es el objetivo de esto? Evitar el uso de reductores entre el motor y la aplicacion.

i Gearbox

[ Customer's
machine

Conventional motor

Conventional drive
system with complete
motor and gearbox

/ ~ Direct drive system with
torque motor
( Customer's 9

machine

I'\ 1FW3
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Introduccion de los motores torque (1FW3)

SIEMENS
lngemuity for life

1FW315x

1FW320x-1x

TFW320x-3x

TFW328x-2X

1FW328x-3x

100 -|500 N

m

300 - 2000 Nm

230-1900 N

m

24

50 - 7000 Nm

2200 -

6600 Nm

0

500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000 5500 6000 6500 7000 7500 8000

Rated torque M

N (100K)

[(Nm]

Unrestricted Fermin Cachon Alvarez RC-ES DI MC GMC © Siemens SA 2020



Introduccion de los motores torque (1FW3) SIEMENS
IMg%uf\‘y{orUft

Caracteristica principales:

Posibilidad de eje hueco, solido o version “Plug on” para montaje con brazo de reaccion.
Pares nominales hasta 7000 Nm

Velocidades nominales hasta 600 rpm

Refrigeracion por agua.

Motores “Stand alone” , familia 1FW3

Motores para incorporar (IP0O0) , familia 1IFW6

Se trata de accionamientos directos que deben funcionar con S120 y Active Line Module.
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. : 1on!
|GraC|aS por su atencion! SIEMENS
Iug,ehuffyfor&}[a

Seleccion del servomotor adecuado para cada aplicacion

Fermin Cachén Alvarez

Ingeniero Industrial

RC-ES MC

Calle Laida, Edificio 205 planta 1a

48170

Zamudio (Bizkaia)

E-mail: fermin.cachonalvarez@siemens.com
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