Transformada de Fourier
de Tiempo Continuo

Respuesta en frecuencia



Ejemplo

® Considerando al Sistema continuo LTI descripto por

dy(t)
—— T y() = x(t)
- ERCAENR CRRNCEY.
a) Hallar H(jw) e
b) Hallar h(t) t‘f
i ¢) Hallar y(t), sabiendo que x(t) = e~ tu(t). '

Senales y Sistemas.



ox@) - h(t) oy - Xjw) 2 Hw) | Yiw) -

y(t) = h(t) = x(t) Y(jw)=H(jw)  X(jw)
2242y = x()
a) Hallar H(jw) H(jw) = ryew)

X(jw)
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dy(t) 3
T 2y(t) = x(t)

Transformando:
joY(w) +2Y(jw) = X(w)

(Jw+2)Y(jw) = X(jw) sl

Y (]w) . 1 d‘; sieesar

Ajw) = X(w) jw+2
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b) Hallar h(t):

Anti transformando: h(t) — e_Ztu(t)

c) Hallar y(t), sabiendo que x(t) = e~ tu(t)

.......
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Y(jw)=H(jw) X(jw) H(jw)=

1 1
jo+2 jw+1

Y(w) =

Sefiales y Sistemas.



Fracciones Parciales:

1 1 A B

Y(i — . — + —
(o) jo+2 jo+1 jo+2 jw+1

_A(ja)+1)+B(ja)+2)
- (o+2)(o+1)

............
......
.........

A+B=0 A=-B=-1
A+2B=1 B=1
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Fracciones Parciales:

| 1 1
Y(jw) =

-1

y(t) =(e™"
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x(t) = e tu(t).

h(v)
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y(t) = (et =)



