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INTRODUCCION

La presenta norma se éorresponde con la reco-
mendacion de la Comision Electrotécnica In-
ternacional, IEC 617-7 (1983).

A fin de facilitar su aplicacidn sigue la misma
estructura gue el documento internacional y
las diferencias con dicho documento, ademads
de los cambios de redaccion y de forma consi-
derados necesarios para mantener una unidad de
presentacion con el conjunio de las normas
IRAM vy lograr una mejor comprension del tex-
to, se reducen a modificaciones y agregados
que los Organismos Técnicos estimaron conve-
nientes.

La numeracion indicada para los simbolos
(a la izquierda de cada seccion), corresponde a la
norma IEC 617-7 {1983).

0 - NORMAS POR CONSULTAR

0.1 Para la aplicacidn de esta norma no es nece-
saria la consulta de ninguna otra.

1-0BJETO

1.1 Establecer la simbologia electrotécnica de
aparatos y dispositivos de mando y proteccién

Diciembre 1988*

utilizados en esquemas eléctricos funcionales vy
unifilares.

CAPITULO |
NOTAS GENERALES

1.1 Los caprtulos tl y lil de esta parte indican
los simbotos preferidos para los contactos y los
aparatus de conexion. Cada simbalo representa
la funcion de un contacio o de un aparato,
sin que se refiera necesariamente a la estructura
fisica del dispositivo que representa.

1.2 Puede agregarse un pequefio circulo, lleno

0 no, que representa la articulacién a la mayo-
ria de los simbolos de contacto y de los apara-
tos, ver eiemplo 07-02-05.

Este circulo deberd figurar en algunos simbolos
para facilitar su comprension, ver por ejemplo
07-02-05.

1.3 Algunos de los simbolos normalizados en
la edicion 1963 de la Publicacion 117-3 de la
{EC: Simbolos grdficos recomendados, Parte
3: Aparatos eléctricos y dispositivos de protec-
cion, serdn utilizados adn durante un periodo
de tiempo considerabie. Los simbolos corres-
pondientes estan indicados en el Anexo A,

* Corresponde a [a revision parcial de la norma iRAM
2010/41.

** Corresponde a la Clasificacién Federal de Abaste-
cimiento asignada por el Servicio Nacional de Cata-
logacién dependiente del Ministerio de Defensa,



SECCION 1 - SIMBOLOS DISTINTIVOS

CAPITULO il - CONTACTOS

Ne SIMBOLO DESCRIPCION

070101 q Funcién contactor

07-01-02 X Funcién interruptor de potencia automadtico

07-01-03 - Funcion seccionador

07-01-04 o) Funcion seccionador bajo carga

07-01-05 a Funcién apertura automatica

07-01-06 ‘Funcién contacto de posicién
Nota 1 - Este simbolo distintivo puede utilizarse para un
contacto de posicidn cuando sea necesario precisar su mo-
do de mando. En casos complicados, deberan emplearse en
su lugar tos simbolos 02-13-16 a 02-13-19.
Nota 2 - Este simbolo se dibujard a ambos lados del sim-
bolo de contacto cuando este sea accionado mecanicamen-
te en ambaos sentidos.

07-01-07 q Funcién retorno automatico

: Nota 1 - Este simbolo puede utilizarse para indicar el re-

torno automatico. Cuando se emplee esta convencion,
se la indicard adecuadamente, ,
Nota 2 - Este simbolo no deberd ser utilizado junto con
los simbolos 07-01-01, 07-01-02, 07-01-03, 07-01-04.
En numerosos casos, puede utilizarse el simbolo 02-12-07.

07-0108 (o) Funcién retorno no automatico
Nota 1 - Este simbolo puede utitizarse para indicar la
funcion de retorno no automético. Cuando se emplea
esta convencion, deberd indicdrselo.
Nota 2 - Este simbolo no deberd utilizarse junto con los
simbolos distintivos 07-01-01, 07-01-02, 07-01-03 v
07-01-04. En numerosos casos, puede utilizarse el simbolo
02-12-08.




SECCION 2 - CONTACTOS DE DOS O TRES POSICIONES

N N SIMBOLO DESCRIPCION
07-02-01 Forma 1 l Contacto abierto en posicion de reposo, también llamado
“normalmente abierto” {(N.A.).
Nota - Este simbolo es también utilizado como simbolo
general de un interruptor,
Forma 2 I
07-02-02 ¥
07-0203 Contacto cerrado en posicion de reposos, también llamado
“normalrhente cerrado’’ (N.C.)
07-0204 | Contacto de dos posiciones sin superposicion (el contacto
N.C. abre antes que el otro cierre),
070205 I | Contacto de tres posiciones con posicion central abierta.
07-02-06 Forma 1: Contacto de dos posiciones con superposicién (el contac-
to N.A. cierra antes que el otro abra).
07-02-07 Forma 2:
ol
07-02-08 Contacto doble, ambos abiertos en posicién de reposo.
07-02-09

Contacto doble, ambos cerrados en posicion de reposo.




SECCION 3 - CONTACTOS DE DOS POSICIONES CON CIERRE MOMENTANEO

N°® SIMBOLO DESCRIPCION
07-0301 \ Contacto que cierra monetdneamente duranie el pasaje
de la posicién de reposo a la de trabajo.
Contacto que cierra mementaneamente durante el pasaje
07-03-02 de ia posicién de trabajo a la de reposo.
\L Contacto que cierra momentaneamente durante el pasaje
07-0303 \ de la posicién de reposo a ia de trabajo vy viceversa.

SECCION'4 — CONTACTOS DE OPERACION ADELANTADA Y ATRAZADA

Ne° SIMBOLO DESCRIPCION

07-04-01 Contacto N.A. con cierre adelantado (cierra antes que
los restantes contactos del conjunto).

07-04-02 Contacto N.A. con cierre atrasado (cierra después que ios
restantes contactos de un caonjunto).

07-04-03 Contacto N.C. con apertura retrasada (abre después que
f‘ los restantes contactos del conjunto).

07-04-04 Contacto N.C. con apertura adelantada {abre antes que

los restantes). :




SECCION 5 - EJEMPLOS DE COMTACTO CON RETORNO DE ESPECIFICADO

5.1 Ver fos simbolos 02-12-05 y 02-12-06

N° SIMBOLO DESCRIPCION

07-05-01 Formal | Contacto N.A. con cierre temporizado

07-05-02 Forma 2 ]

07-05-03 Forma 1 % Contacto N.C. con cierre temporizada.,

070504  |Forma 2 )%

07-05-05 ' : Contacto N.A. con clerre y apertura temporizados .

07-0506 | | Conjunto de contactas con un contacto N.A. sin tempori-
- - zacion, un N.A. con apertura temporizada y un contacto

N.C. con apertura temporizada.

SECCION 6 — EJEMPLOS DE CONTACTO Y SIN RETORNO AUTOMATICO

6.1 Son aplicables |as notas de los simbolos 07-01-07 y 07-01-08

)

N° siMBOLO DESCRIPCION
07-06-01 J Contacto N.A. con retorno automdtico
07-06-02 Contacto N.A, sin refornc automdtico

Continta



Continuacion

N° SIMBOLO DESCRIPCION
07-06-03 Contacto N.C. con retorno automatico
07-06-04 L L Contacto de dos posiciones con posicion central abierta,
con retorno automdtico desde la posicion izquierda v sin
retorno automatico desde la derecha.

CAPITULO 1
DISPOSITIVOS AUXILIARES DE MANDO

I11.} Los dispositivos con operacién de “opri-
mir’”” o ‘“tirar” normalmente tienen retorno
automdtico. Por lo tanto no es necesario comple-
tar el simbalo con el de retorno automatico
(02-12-07). Por otra parte, el simbolo de reten-

cion (02-12-08) deberd utilizarse en fos casos
en que existe dicha retencidan.

1.2 Los dispositivos que funcionan por rota-
cién normalmente no tienen retorno automa-
tico. Por lo tanto no es necesario completar su
simbolo con el de retencion (02-12-08). Por el
contrario, el simbolo de retorno automatico
(02-12-07) debera utilizarse en aquelios casos
donde exista el retorno automatico.

SECCION 7 — DISPOSITIVOS MANUALES DE MANDO UNIPOLAR

N® SIMBOLO DESCRIPCION
07-07-01 I"- Interruptor manual normalmente abierté {NA), simbo-
lo general.
07-07-02 E_S\I Pulsador N.A. (con retorno automaitico).
07-07-03 \| { Boton tirador N.A. (retorno automitico).
07-07-04 __L \\l Interruptor N A, con mando rotativo (sin retorao automa-
-~ tico).

88—




SECCION 8 - INTERRUPTORES DE POSICION

Ne SIMBOLO DESCRIPCION
0708-01 I Interruptor de posicion N.A.
07-08-02 {nterruptor de posicion N.C.
07-08-03 Interruptores de posicion de dos circuitos separados, ac-
% cionados mecdnicamente en ambos sentidos

SECCION 9 - INTERRUPTORES QUE FUNCIONAN POR EFECTO DE LA TEMPERATURA

-~
N° SiMBOLO DESCRIPCION
07-09-01 | Interruptor N.A. que acciona por efecto de la temperatura
8 Nota Q, Puede reemplazarse por los valores de tempera-
tura de funcionamiento.
07-09-02 Interruptor N.C. que acciona por efecto de temperatura.
5 Es aplicable la nota del simbolp 07-09-01
07-09-03 Interruptor N.C. gue acciona por efecto térmico directo
{por ejemplo, interruptor bimetalico).
Nota - Es importante distinguir entre un contacto asf
representado y un contacto de un relé térmico,.cuyo sim-
boio puede ser: '
07-09-04 Tubo de descarga gaseosa con elemento térmico.
7 |Arrancador para lamparas fluorescentes.




SECCION 10 - CONTACTOS QUE FUNCIONAN POR EFECTO DE UNA VARIACION
VELOCIDAD, INTERRUPTORES A MERCURIO Y DE NIVEL

N° SIMBOLO DESCRIPCION
07-10-01 I Interruptor de inercia (accionado por una brusca desa-
e\ “celeracién)
07-10-02 I} Conmutador de mercurio de tres bornes.
Conmutador de nivel de tres bornas.
07-10-03 l l Conmutador de mercurio de cuatro bornas.

Conmutador de nivel de cuatro bornes,

SECCION 11 - EJEMPLOS DE INTERRUPTORES MULTIPOLARES Y DE POSICION MULTIPLE
(1.1 Son aplicables las convenciones I111.1 y (11.2 al comienzo del capitulo i1,

f

i

I

) Lh

il

N° SIMBOLO DESCRIPCION
07-11-01 | | Interruptor a palanca de tres posiciones, con retencidn
o T 7 0
O-—, |1 L_o en la posicion superior superior y con retorno automatico
: desde la posicion baja a la media, mostrado con sus bornes.

Continua
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Continuacion

Ne SIMBOLO DESCRIPCION
07-11-02 g | ! Interruptor con manipulador unico que acciona dos jue-
: gos de contactos independientes; uno de ellos se acciona
O— oprimiendo el manipulador {con retorno automatico)
O i y el otro juego de contactos por rotacion def mismo
o= (sin retorno automatico), mostradoe con sus bornes.
© LJ..I' La llave indica que hay un s6lo drgano de mando.
T
°o— |
o—t
— !
o—-—L-
o—
07-1103 m L‘,"‘ Interruptor con manipulador Unico con un juego de con-
L—T—-J tactos que no puede accionarse de dos formas distintas
por rotacion del manipulado (sin retorno automatico) o
I g presiondndolo (con retorno automdtico), indicado con
B o sus bornes,
[
l_‘:g
<0
—0
07-11-04 | I | l | ' Conmutador unipalar de n posiciones, representado para
n=6. :
©07-11-05 Conmutador unipolar de n posiciones, variante del sim-

bolo anterior para utilizar cuando n es pequefio, repre
sentado para n= 4.

Ejemplo con diagrama de posicidn:
Maota - Algunas veces conviene indical el proposito de cada
posicion del conmutador agregando un texto al diagrama
de posicidon. También es posible indicar los Ifmites de mo-
vimientp del dispositivo de mando, como se indica en los
ejemplos siguientes:

El dispositivo de marido {por ejem- 1234

plo un manipulador rotativo) puede
girar Unicamente entre las posicio-
nes 1 a 4 en ambos sentidos.

4

N e

El dispositive de mando séio puede
girar en la direccion de las agujas
del reloj.

Continda
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Continuacion

N° SIMBOLO DESCRIPCION
El dispositivo de mando puede 1234
girar sin limitacién en la direc- _ /
cion de las agujas del reloj; pero
solo puede girar sentido inver-
so entre las posiciones 3y 1
07-11-07 | l l l Conmutador manual de cuatro posiciones con cuatro
{ circuitos independientes,
07-11-08 | i ' I Conmutador unipolar de cuatro posiciones en la cual
. la posicidon 2 no puede conectarse,
07-11-09 | I | | | | Conmutador unipolar de seis posiciones con un rozador
que hace puente mientras pasa de una posicién a la siguien-
%__‘q te.
07-11-10 | I | I I | | | Conmutador unipolar de varias posiciones con un rozador
! que conecta tres bornes consecutivos en cada posicion.
{ T
07-11-11 I , ' , l l ] l Conrﬁutador unipolar de varias posiciones con un rozador
F gque conecta cuatro bornes consecutivos pero omite el ter-
' +— cer borne,
07-11-12 | | | | I l Conmutador unipolar de varias posiciones con puesta en
paralelo acumulativa de todos los hornes.
07-11-13 123456 Polo de un conmutador de seis posiciones. - )
El polo muestra que cuando el rozador se mueve de la
' I J I L l posicidon 2 a 3 el contacto cierra antes que los otros. Y
' cuando el rozador se mueve de la posicion 5 a 6, |a apertu-
J ra se produce después que los otros polos. Cuando el ro-
I ' zador se mueve en la direccion opuesta, el cierre anticipa-
do se convierte en apertura demorada y viceversa.

12—




SECCION 12 - SIMBOLOS FUNCIONALES PARA
CONMUTADORES COMPLEJOS

12.1 Existen muchas formas de realizar meca-
nicamente las funciones de conmutacidn, co-
mo por ejemplo mediante conmutadores a tam-
bor o conmutadores de levas. Existen también
muchas formas de simbolizar las funciones de
conmutacion sobre los esquemas de circuitos
(ver Ja Publicacidn 113-4, de la IEC: Esque-
mas, Diagramas, Tablas, Parte 4: Recomenda-
ciones para la preparacion de esquemas de cir-
cuitos).

No existe un sistema unico de simbolizacion
que sea mejor que los demds en todos los casos
de aplicacién. El sistema a emplear deberd
elegirse segiin el propédsito del esquema vy e! gra-
do de complejidad del conmutador que se desea
simbalizar, Esta seccion prapone un método po-
sible de simbolizaicén de conmutadores comple-
jos. Para facilitar la comprension, cada ejemplo
incluye un dibujo esquemdtico de la construc-
cion del dispositivo simbolizade. E! método
que se indica aqui utiliza un simbolo general
para un conmutador complejo gue debe comple-
tarse por una tabla de conexiones. Se represen-
ta dos ejemplos.

Ne SIMBOLO DESCRIPCION
07-1201 | Conmutador complejo, simbolo general.
07-12-02 Ejemplos:

Conmutador rotativo a sectores de 18 posiciones
con seis bornes, designados de A a F, construido
como se indica mds abajo {conmutador repre-

sentado en la posicion 1).

TABLA DE CONEXIONES

POSICION CONEXlON DE
BORNES

1 ABCDEF
—x

3 ]

4 b

5

7

8

9

10 .

11 [

12 X K

13 ¥

14

15 3

16

18 ¥
b

—13—
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Continuacién

No

SIMBOLO

DESCRIPCION

07-12-03

Conmutador de tambor de seis posi-
ciones con cinco bornes, construido
como se indica mds abajo:

Los simbolos + - y O indican los bor-
nes que estan interconectados en una
posicidon dada (de reposo o interme-
dia) del conmutador. Los bornes que
tienen el mismo simbolo indicador
(ej. + ) estan interconectados.

Nota - Cuando sean necesarios otros
simbolos adicionales existentes en
una maquina de escribir, por ej. x, =.

TABLA DE CONEXIONES

POSICION | GONEXIGN DE BORNES lA f’ f ' iﬂ lE
Atslc|p | e [V 7
‘I r]——_—[—l
E 2 —_ - -l] - - d—
+ + ° _.l - - - —
+ + + ° 3
+ + + ° b :_}_—#":——_
+ + o )
+ 5 . ’ ﬁ_u
+ 6 —_ - - - -
+ + +
+ + - -
+ + : :
SECCION 13 - APARATOS DE CONEXION
N° SIMBOLO DESCRIPCION
07-13-01 Utilizar el simbo- Interruptor
to 07-02-01 o 07-
02-02
07-13-02 J Contactor

—14—
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Continuacion

N° SIMBOLO DESCRIPCION
07-13-03 | (I Contactor con apertura automatica
07-1304 Ruptor
07-13-05 YL Interruptor de potencia automético
07-13-06 1 Seccionador
\
07-13-07 l _L Seccionador ‘de dos sentidos con posicidn central abierta.
!
07-13-08 'JT Seccionador hajo carga
)
07-13-09 ‘KL' Seccionador bajo carga con apertura automatica
6)
07-13-10 | J_ Seccionador de acxionamienfo rmanual, con dispositivo
F_D__\ de bloqueo.

-15~




SECCION 14 - ARRANCADORES DE MOTORES

NO

SIMBOLO DESCRIPCION
07-14-01 Arrancador de moter, simbolo general.
Nota - Los simbolos distintivos pueden indicarse en el in-
terior del simbolo general, para sefalar los tipos particu-
lares de arrancadores. Ver simbolos 07-14-05, 07-14-07,
07-14.08.
07-1402 Arrancador que opera por pases.
— Nota - Puede indicarse el nimero de casos.
07-14-03 / Arrancador - regulador.
07-14-04 ir Arrancador con parada automatica.
07-14-05 Arrancador directo por contactor para ambos sentidos
de marcha.
e A—
=
07-14-06 Arrancador estrella-tridngulo.
07-14-07 Arrancador por autotransformador.
07-14-08 P4 Arrancador - regulador por tiristores.
-

~16—




CAPITULO IV

ELEMENTOS DE RELES ELECTROMECANICOS

SECCION 15 - DISPOSITIVOS DE MANDO

N° SIMBOLO DESCRIPCION
. l . .
07-15-01 Formal Organc de mando simbolo general,
l Nota - El drgano de mando de un relé con varios arrola-
07-15-02 Forma 2 | mientos pueden representarse por la inclusién de un na-
mero apropiado de trazos inclinados o por la repeticion
b | del simbolc 07-15-01 0 07-15-02.
07-15-03 Forma 1 : Ejemplos:
g Organo de mando de un relé con dos arrolamientos separa-
dos, representacion ensamblada.
07-15-04
Forma 2
07-15-05 Organo de mando de un relé con dos arrollamientos se-
: parados, representacion separada.
Farma 1
L l | | 1 |
07-1506 Forma 2
07-15-07 Organo de mando de un relé temporizado en la dese-
nergizacion.
07-15-08 Organo de mando de un rels temporizado en la energi-
zacion,
07-15-09 Organo de mando de un relé temporizado en la energiza-
IE cién v en la desenergizacion.
07-15-10 . Organo de mando de un reié de alta velocidad {energiza-
cion y desenergizacidn rapida).

Continua




Continuacion

N SIMBOLO DESCRIPCION
07-15-11 Organo de mando de un relé no sensible a la corriente
¢ alterna.
07-15-12 | Organo de mando de un relé de corriente alterna.
|
' od do de un relé operado por resonancia me-
07-15-13 O’rggn e mando u ¢ operado p
: cdnica.
07-15-14 | : Organo de mando de un relé con enclavamiento.
07-15-15 Organo de mando de un relé de accionamiento polariza-
do.
Nota: Se usan puntos para indicar {a relacién entre la di-
reccion de la corriente que circula en e! arrollamiento de
un refté polarizado y el movimiento de los contactos con
la siguiente convencion:
Cuando el borne del arrollamiento identificado por el pun-
to es positivo con respecto al otro borne, el contacto se
mueve o tiende a moverse hacia la posicion marcada por
el punto.
07-15-16 b Ejemplos:
- Relé polarizado que opera para un solo sentido de corrien-
. te en la bobina y con retorno automatico a su posicion de
reposo.
I , . Relé polarizado con posicion central abierta, que funcio-
07-15-17 - na para los dos sentidos de corriente en la bobina, con re-
. torno automdtico a su posicidn de reposo.
Lo
07-15-18 ® Rele polarizado con dos posiciones estables.

Continda
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N* SIMBOLO DESCRIPCION

07-15-19 Forma l L . drgano de mando de un relé de accionamiento por rema-
nencia.

07-15-20 Forma 2

L _
07-15-21 Ei l Dispositivo de accionamiento de un relé térmico.

NOTA: Ver anexo B, relé biestable.

CAPITULO V

RELES DE MEDICION Y DISPOSITIVOS AFINES

SECCION 16 - SIMBOLOS FUNCIONALES Y SfMBOLOS DISTINTIVOS

N® SIMBOLO ' DESCRIPCION
+ 07-16-01 Relé de medicion o dispositivo afin,
* _ El asterisco debe reemplazarse por una o mas letras o por
uno o mds simbolos distintivos que indiquen en los para-

metros del dispositivo, en el orden slgwente magnitud
de caracteristica y su modo de variacion; sentido del flu-
jo de energia; ambito de ajuste; ambito de posicién; accion
temporizada; valor de la temporizacion.

Nota 1 - Los simbolos literales para las magnitudes carac-
teristicas deberan estar de acuerdo con las normas |RAM.
Los simbolos distintives se encontrardn en la narma IRAM
2 010 - Parte | - Simbolos graficos electrotécnicos. Clase
de corriente y sistemas de distribucion, métodos de co-
nexion y elementos componentes de circuitos.

Los simbolos 07-16-02, 07-16-04 y 07-16-07 son combi-
nacionas de simbolas literales y distintivos.

Nota 2 - Una cifra que indigue el numero de elementos
de medician similares puede incluirse en el simbolo como
se indica en el ejemplo 07-17-05.

Nota 3 - El simbolo puede utilizarse coma simbolo funcio-
nal que representa Unicamente al elemento de acciona-
miento del dispositivo. ’

Continua
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N° SIMBOLO DESCRIPCION
07-1602 U Tensidn de falla a masa.
r Nota - U puede reemplazarse por V.
07-16-03 U d Tensian residual. _
s Se aplica la nota del simbolo 07-16-02.
07-16-04 [ —-— Corriente inversa.
07-16-05 Corriente diferencial.
o
07-16-06 Porcentaje de corriente deiferencial.
Id/ /
07-16-07 Coeficiente de falla a tierra.
it
07-16-08 Caorriente de neutro.
Iy
07-16-09 IN N Corriente entre neutros de dos sistemas polifasicos.
07-16-10 Potencia para el angulo de fase «
Pe
07-16-11 2 Caracter/stica de tiempo inverso.

SECCION 17 - EJEMPLOS DE RELE DE MEDICION

NB

SIMBOLO

DESCRIPCION

07-1701

Relé de falta de tension

~20—
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N© SIMBOLOQ DESCRIPCION

07-1702 Relé de corriente inversa.
] ————
07-17-03 P < Relé de potencia activa minima.
07-17-04 | > Relé de corriente de accion temporizada maxima.
. ——
07-17-05 201> Relé de corriehte midxima con dos elementos de medicidn
con una gama de ajustede D A a 10 A,
5...10A
07-17-06 0> Relé de potencia reactiva maxima.
—m - Ftujo de energra hacia las barras colectoras,
Mvar - valor de ajuste 1 Mvar,

- temporizacion ajustable de 5a 10 s.

5...10s
07-17-07 U < Relé de tension minima.
- ambito de ajuste entre 50 V y 80 V.,
50..80V - porcentaje de reposicion 130 %
130%
07-17-08 1= SA Relé de corriente maxima y minima; que acciona con una
< 3A corriente mayor que 5 A y menor gue 3 A,
07-1709 i Relé de impedancia minima.
z <
07-17-10 N < Relé de deteccion de cortocircuitos entre espi-
~ ras.
07-17-11 ~f Relé de deteccion de corte de arrollamiento.

- Continta
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Continuacién

N°- SIMBOLO DESCRIPCION
07-17-12 <3 Relé de deteccion de interrupcion de fase en un
m sistema trifdsico. :
07-17-13 N0 Relé de_rdeteccién de rotor bloqueado que ope-
' ra por medicion de corriente.
-
07-17-14 ;> Relé de corriente maxima con dos salidas, una
] de ellas acttia cuando la corriente supera cinco
B | veces al valor de ajuste, la otra con caracteris-
‘ ca de tiempo inverso.
A —

SECCION 18 - OTROS DISPOSITIVOS

N° SIMBOLO DESCRIPCION
07-18-01 S Relé Buchholz.
I
07-18-02 O—»| Dispositivo de restablecimiento automatico.
—
CAPITULO VI

DISPOSITIVOS SENSIBLES A LA PROXIMIDAD O AL ROCE
SECCION 19 - SENSORES Y DETECTORES

N° SIMBOLO DESCRIPCION

07-19-01 Sensor de proximidad

Continua
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Continuacion

N SIMBOLO | | DESCRIPCION

07-19-02 ® Dispuositivo sensible a una proximidad, simboio funcional.
MNota - Se puede indicar el métede de operacion,

07-19-03 ¢ Ejemplo:
E r— Detector capacitivo de proximidad que funciona por la
qF proximidad de un material solido.
07-19-04 Sensor sensible al roce.

SECCION 20 - DISPOSITIVOS SENSIBLES A LA PROXIMIDAD O AL ROCE

N SIMBOLO DESCRIPCION
07-20-01 | Dispositivo sensible al roce con contacto normalmente
|®‘"’ abierto.
07-20-02 l Dispositivo sensible a ta proximidad con contacto nor-
4]}" malmente abierto.

07-20-03 Dispositivo sensible a la proximidad, que funciona en la
proximidad de un imdn, con contacto normalmente abier-

:4}—\1 to.

07-20-04 Dispositivo sensible a la proximidad, que funciona en la
proximidad de hierro, con contacto normalmente cerva-

Fea @—— do.

Continua
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CAPITULO VII )
DISPOSITIVOS DE PROTECCION

SECCION 21-CORTACIRCUITOS FUSIBLES E INTERRUPTORES FUSIBLES

N° SIMBOLO DESCRIPCION
07-21-01 E] Cortacircuitos fusibles, simbolo general.
07-21-02 Extremo de cortacircuitofusible que, después de la fusion
? queda bajo tensién, se indica por un trazo reforzado.
07-2103 [}____ Cortacircuito fusible con percutor
07-21-04 I Cortacircuito fusible con percutor con circuito de sefali-
[ I'_' —i zacidn, en canexion con punto comdn.
07-2105 _ | Cortacircuito fusible con percutor con circuito de sefia-
lizacién independiente,
07-21-06 ‘ Interruptor tripolar de apertura automatica por cualguie-
ra de los fusibles con percutor. ‘
T M 3
| |
Lo -
T
07-21-07 Interruptor - fusible,
07-21-08 Seccionador - fusible.
-
07-2109 L Seccionador bajo carga - fusible.
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SECCION 22 - DESCARGADORES Y EXPLOSORES

N° SiMBOLO DESCRIPCION
07-2201 l Explosor.
!
07-22-02 _—1 Explosor dobte,
!
07-22-03 # Descargador
07‘22'04 @ Vélcula limitadora de tensién con gas.
07-22-05 “ : . . Vilvula simétrica, limitadora de tensién con gas.

SECCION 23 - EXTINTORES.

£

N° SIMBOLO DESCRIPCION
07-23-01 :@ Extintor de un solo mando con un conector,
07-23-01

Extintor de daos mandos con dos conectores.
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CAPITULO Vil

SIMBOLOS VARIOS

.SECCION 24 - ELEMENTOS DE ENCENDIDO E INDICADORES DE BANDERA

N° SIMBOLO DESCRIPCIO"N
07-2401 [ {T] | }——3{ Unidad de encendido de aita energ/a.
e
07-24-02 A Encendedor de resistencia.
REID
07-24-03 ‘e—C"’ * Bujia de encendido.
07-24-04 e _ Indicador de bandera accionado por una bobina.

ANEXOD A

SIMBOLOS ANTERIORES PARA CONTACTOS,
APARATOS Y DISPOSITIVDS DE PROTECCION

que provienen de la Publicacion IEC 117-3
(edicion 1963).

Estos simbolos serdan necesarios durante el pe-
riodo de transicion; pero deberan ser reempla-

zados en la medida de lo posible por los sim-

A.l Este anexo contiene una relacion de sim- bolos que figuran en los Capitulos |1, 11t vy ViI
bolos para contactos y aparatos de conexidn anteriores.
SECCION Al - CONTACTOS
N°. SIMBOLO DESCRIPCION
07-A1-01 l Contacto normalmente abierto.
07-A1-02 Otras formas
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Continuacion

N° SIMBOLO DESCRIPCION
07-A1-03 \
07-A1-04 {
07-A1-05 T
07-A1-06 )
07-A107 Contacto normalmente cerrado.
07-A1-08 Qtras formas
07-A1-09 ?
07-A1-10 *
07-Al-11 :I

27—
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Continuacién

Ne SIMBOLO DESCRIPCION
Q7-Al-12 L Contacto de dos posiciones sin superposicion.
Nota - En el simbolo O7-A1-1_2, los contactos fijos pueden
colocarse a cualquier angulo excepto a 60°. A fin de faci-

litar el trabajo del dibujante, los contactos pueden ser dis-
puestos de otra manera distinta.

07-A1-13 Otra forma

)

07-Al-14 L L Contacto de dos posiciones con pasicion central abierta.
Contacto normalmente de dos posiciones con super-
posicién {(un contacto cierra antes que el otro abra).
07-Al-156 Contacto normalmente de dos posiciones con super-
l posicién (un contacto cierra antes que el otro abra).

SECCION A2 - EQUIPOS DE CONEXION

N° SIMBOLO DESCRIPCION
07-A2-01 l { Interruptor
07-A202 Otra forma

Continla
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Continuacion

N° SIMBOLO DESCRIPCION
07-A2-03 \% Contactor
07-A204 Otra forma
07-A2-05 8; Contactor con relé de proteccion
07-A2-06 Ruptor
07-A2-07 Otra forma
07°A2-08 _ l Interruptor de potencia automadtico,

) Nota - El rectdngulo del simbolo 07-A2-10 deberd con-
tener alguna indicacidon de que se trata de un interruptor
de potencia automadtico.

07-A2-09 Otras formas

07-A3-10

07-A2-11 ‘L}J' Seccionador de dos posiciones sin superposicién
07-A2-12 ‘lﬁfl Seccionador de dos posiciones con superposicion
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SECCION A3 - CORTACICUITOS FUSIBLES

N° SIMBOLO DESCRIPCION
07-A301 Cortacicuito fusible con percutor con circuito de sefali-
- zacioén
07-A3-02 Dira forma l

SECCION A4 - SIMBOLOS COMPLEMENTARIOS PARA CONTACTOS

Nn

SIMBOLO

DESCRIPCION

07-A4-01

C

Funcién temporizacién ‘

Convencién: La concavidad estd dirigida hacia el sentido
en que el movimiento es temporizado. (En el ejemplo
dibujado la temporizaciéon ocurre cuando el arco se mueve
de izquieda a derecha).

Nota - Este simbolo debe estar vincutado por un doble
trazo al s'mbolo de! dispositivo temporizado,

SECCION A5 - MANDOS MECANICOS, SIMBOLOS COMPLEMENTARIOS

N° SIMBOLO DESCRIPCION
07-A501 o D Retorno automético
07-A5-02 —_— — —| Sinretorno automatico.

ANEXO B

SECCION 15 - DISPOSITIVO DE MANDO

CNe

SIMBOLO

DESCRIPCION

A\

Organo de mando de un relé con dos arrollamientos
actuando en sentidos opuestos.
{Por ejemplo: relé basculante o biestable).
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Seccion 24 - Elementos de en-
cendido e indicadores a bande-
ra

ANEXQ A Simbolos anteriores para contactos, apa-

ratos y dispositivos de proteccidn . .. ...

Seccion Al - Contactos .
Seccion A2 - Equipos de conexion

Seccidon A3 -Cortacircuitos fusibles
Secciéon A4 - Simbolos complemen-
tarios para contactos
Seccion A5 - Mandos mecanicos,
simbolos complementarios

ANEXO B Seccion 15 - Dispositivos de mando

ANTECEDENTES

En la revisién parcial de esta norma se han teni-
do en cuenta los antecedentes siguientes:

IEC - INTERNATIONAL ELECTROTECHNI-
CAL COMISSION
IEC 117-3 (1977) - Symboles graphiques -
Troisiéme partie: Appareillage électique et
dispositifs de protection.

IEC 617-7 (1983} - Symboles graphiques
pour schémas - Septime partie: Apparei-
flage et dispositifs de commande et de pro-
tection

DIN - DEUTCHER NORMENAUSSCHUSS
DIN 40 713 - Schaltzeichen - Beispiele fir
schalgerdte, Antriebe, Relais and Ausldser
DIN 40 717 - Simbolos de conexién - Planos
de instalacion

DIN 40 719 - Electrotécnica - Datos de co-
nexién. Conceptos. Clasificacian.

IRAM - INSTITUTO ARGENTINO DE RA-
CIONALIZACION DE MATERIALES
IRAM 2 010 Parte tI1/41 - Simbolos gra-
ficos electrotécnicos para instalaciones de
alumbrado, calefaccion y fuerza motriz,

INFORME TECNICD

Le cabe a la subcomision de Simbologia del
IAP, un gran esfuerzo aportado en el minucio-
so estudio de la norma 1EC 117-3 (1977); apar-
te de la traduccidn del original, a tarea se con-
cretd teniendo en cuenta los siguientes aspec-
tos: 1) Definicion de los simbolos graficos
e identificaciéon de componentes eiéctricos.
2) Informacion que debe tener cada plano o
documentacién. 3) Forma de ejecucion de! pla-
no. 4} Informacién a proveer para la interfase
eléctrica-instrumentacion.

.........................................................

...............................................

..........................................
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Si bien el esquema proyectado no se ajustaba
a la estructura del original, los diferentes sim-
bolos estudiados y propuestos, que no se consi-
deran en la norma IEC, estaran agrupados en
el anexo de esta parte 1li. Con ello se conside-
ran los fundamentos que en cada caso acordd
la subcomision aludida y se ajusta al reglamen-
to del IRAM, para los casos de homologacion de
las normas IEC,

Al considerar el despacho del Equipo A, relacio-
nado con la presente norma se han formulado
observaciones que en general se refieren a los
términos de ciertos simbolos, cuyo origen es
consecuencia de la traduccion efectuada en su
oportunidad.

Al mismo tiempo se ifnorma de la nueva norma
IEC 617-7 {19830. A rafz de fa edicion antes
mencionada se prepard un informe referido a
la comparacion de las normas |1EC 117-3 (1977)
y la IEC 617-7 (1983), aprobdndose que la ul-
tima citada sea considerada como antecedente
para la preparacion del esquema B de la norma
IRAM 2 010 - Parte |11,

La misma contienen 194 simbolos referidos a:

CAPITULO )l - CONTACTOS Seccion 1 -Simbolos
distintivos
Seccion 2 - Contac-
tos de dos o tres po-
siciones
Seccion 3 - Contac-
tos de dos posicio-
nes con cierre mo-
mentaneo.
Seccion 4 - Contac-
tos de operacién ade-
lantada y atrasada
Secci6én 5 - Ejemplos
de contactos con re-
torno especificado
-Seccion 6 - Ejemplos
de contactos con y
sin retorno automa-
tico.



CAPITULG 111 - DISPOSITIVOS MANUALES DE
MANDO

Seccién 7 - Disposi-
tivos manuales de
mandeo unipolares.
Seccion 8 - Interrup-
tores de posicidon
Seccion 9 - Interrup-
tores . que funciona-
ban por efecto de la
temperatura
Seccion 10 - Contac-
tos que funcionan
por efecto de una
variacion de veloci-
dad, interruptores a
mercurio y de nivel.
Seccién 11 - Ejem-
plos de interruptores
multipolares y de
posicién multiple.
Seccion 12 - Simbo-
los funcionales pa-
ra conmutadores
camplejos.

Seccion 13 - Apara-
tos de conexion.

Seccion 14 - Arran- =

cadores de motores.

CAPITULO IV - ELEMENTOS DE RELE ELECTRD-
MECANICOS

Seccién 15 - Disposi-
tivos de mando.,

CAPITULO V - RELES DE MEDICIGN Y DISPOSI-
TIVOS AFINES '

Seccion 16 - Simbo-
los funcionales vy
simbolos distintivos

Seccion 17 - Ejém-
plos de relé de medi-
cién,

Seccion 18 - Otros
dispositivos.

CAPITULO VI - DISPOSITIVOS SENSIBLES A LA

PROXIMIDAD O AL ROCE

Seccion 19 - Senso-
res y detectores.
Seccion 20 - Dispo-
sitivos sensibles a la
proximidad o al roce
Seccién 21 - Corta-
cicuitos fusibles e
interruptores  fusi-
bles.

Seccidon 22 - Descar-
gadores y explosores
Seccion 23 - Extin-
tores

Seccion 24 -Elemen-
tos de encendido e
indicadores a ban-
dera. '

ANEXQ A - S(MBOLOS ANTERIORES PARA CON-
TACTOS, APARATOS Y DISPOSITIVOS

Seccién Al - Contac-
tos. ‘
Seccion A2 - Equi-
pos de conexion
Seccion A3 - Corta-
cicuitos fusibles
Seccion A4 - S'mbo-
los complementarios

* para contactos,

Seccion A5 - Man-
dos mecanicos, sim-
bolos complementa-
rios.



