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Resumen. Este articulo presenta un estudio conductor una fuerza magnética que produce
del sensor de tension por efecto hall LV 25-una reagrupacion de portadores, esta
P, de la firma LEM, y la implementacion de reagrupacion genera un campo eléctrico, el
la placa acondicionadora, de la cual es cual origina una fuerza eléctrica en sentido

posible obtener dos salidas, una directa delopuesto compensando la fuerza magnética y
sensor y la otra acondicionada, dependiendauna diferencia de potencial. Esta diferencia

de uso, pudiéndose seleccionar de 0 a 3V 6 fe potencial es la tension Half{) como

aSV. puede verse en la Figura 1.
También se presentan los ensayos

realizados variando la tension a una

determinada frecuencia (50Hz) B

En vista a los resultados obtenidos, se pudt

verificar que la respuesta al sensor es Mv

acorde a lo que especifica el fabricante. ¢ \QT
Vi

Figura 1 — Efecto Hall
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1. INTRODUCCION

Los transductores de corrientesP) Sensor LEM de efecto hall. ,
generalmente, estan disefiados para trabajxPS Sensores de tension LEM funcionan
en frecuencias industriales 50/60 Hz. Paralilizando el mismo principio que los de
frecuencias diferentes a esta, se debe recunferriente [1]. , ,
a otros métodos de sensado, uno de esto Estos se diferencian del sensor de corriente,

por medio del sensor de efecto hall de €N que poseen un arrollamiento primario
firma LEM interno con muchas vueltas, el cual permite

una brevecrear el adecuado flujo (Amper-vuelta) para
descripcion del principio de funcionamiento detectar y medir pequefias corrientes en el

del efecto Hall, seguidamente se analizara diimario,  la  cual es  directamente
sensor de corriente y la placa proporcional a la tension que se pretende

acondicionadora con los ensayos realizados.medir. _
Se debe elegir el valor adecuado de R1 para

a) Efecto hall. optener un va}I'()r opt|mo de corrlepte, para un
Cuando por un conductor circula unanivel de tension nominal .La resistencia R1

corriente eléctrica y ésta se encuentra dentr8€ SUma en serie con el bobinado primario.
de un campo magnético perpendicular a la
direccion de la misma, aparece en el

Primeramente se hara
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Figura 2 — Diagrama equivalente del primario

Al tener el control sobre R1 es posible

adecuar el transductor de tal manera de tent

el rango de tension adecuado.

2) PLACA ACONDICIONADORA

corriente continua, y luego para corriente
alterna (50Hz).

a) Tension continua.

Para obtener una tensidon continua
variable, se utilizé un Variac, conectado a un
puente rectificador y a la salida de este, un
grupo de capacitores, para disminuir el
rizado.

El grupo de capacitores esta formado por 4
capacitores de 4706 63Vcc, conectados en
serie. Con esto se obtuvo a la salida una
tension variable de 0 a 200 V.

Sensor/ Place
Acondicionadora

Bancc
de Car

Fuente de

: .
SKiimentacior Salida

Voltimetro Osciloscopio

A partir de la placa acondicionadora, es Figura 4 — Diagrama en bloques del conexionado

posible obtener directamente la salida de

del ensayo

sensor, 0 acondicionarla para obtener a la

salida tensiones entre 0 a 3V y 0 a 5V.
Caracteristicas de la placa acondicionadora:
La placa utiliza:

Transductor de Corriente de efecto Hall

Los valores obtenidos los

expresados en la siguiente tabla:

son

Tabla 1 — Mediciones en tensién continua

. Vcc | Sefial sin Acondicionar Sefial Acondicionada
tipo LV25-P NP Div | V/Div. | Sal (V) | N° Div. [VoluDiv.] Sal (V)
= Posee dos opciones de escalas para |&5] 5 005 | 025 | 52 05 2,60

.. . .| 50 4,8 0,1 0,48 5,5 0,5 2,75
tension de entrada, seleccionable por medip7s T 37 T 02 [ o074 | 57 05 285
de jumpers. 100] 52 | 02 | 104 6 0.5 3,00

. . 125 6,3 0,2 1,26 6,3 0,5 3,15
= Presenta tres tipos de salidasisoT =5 T o2 15 | 65 05 3.5
seleccionables por medio de jumpers: direct@i7s| 35 [ 05 | 175 | 67 05 3,35
200 4,1 0,5 2,05 7 0,5 3,50
del transductor, y las dos restantes
acondicionadas, entre0a3Vy0a5V.
» Es posible alimentar esta placa mediant
. 4,00
un transformador reductor, debido a que la
. . . 3,50 1
misma incorpora una fuente interna
. 3,00 A
regulada. Otra manera es por medio de un Jeo S
fuente de tensidn constante regulada externg< § [——Acond.
%2‘00 _Z —#&— Sin Acond
91,50 p
Sensor de Transductor Placa | salids =
Tensior (-V Acondicionadora ° 1,00 ”
Figura 3 — Diagrama en bloques 050
0,00

3) ENSAYOS REALIZADOS

Los ensayos realizados para obtener un
primera aproximacion de su
comportamiento, fueron, en primer lugar en
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Vce

a  Figura 5 — Gréfico del ensayo para tension
continua
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b) Tension de Alterna. n _ [1] M. F. Franke, A. O. Nerenberg
Para este ensayo, se utilizo un VariaGryansductor y Acondicionador de Tensién

como fuente de alimentacion conectandgyoy Efecto Hall” en proceso de publicacién
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Tabla 2 — Mediciones con tension alterna ‘2 P .
Vca rms| Sefial sin Acondicionar Sefial Acondicionada | [3] Julian Fernandez Ferrer’ Marcos PUja|

N° Div [ v/Div. [Sal (vp-p)|N° Div.[voltiDiv.[Sal (vp-p)  Carrera “Iniciacion en la Fisica” Tomo I,
25 7,5 0,1 0,75 7,5 0,05 0,38 . . ~
50 75 1 02 | 150 | 75 | o1 | o075 Editorial Reverté S. A.
75 4,5 0,5 2,26 5,6 0,2 1,13
100 6,0 0,5 3,01 7,5 0,2 1,50
125 7,5 0,5 3,76 3,8 0,5 1,88

150 4,5 1 4,51 4,5 0,5 2,26
175 53 1 5,27 53 0,5 2,63
200 6 1 6,02 6,0 0,5 3,01
220 6,6 1 6,62 6,6 0,5 3,31
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Figura 6 — Grafico del ensayo para tension alterna
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5) CONCLUSIONES

Este informe es una primera
aproximacion a la respuesta del sensor,
ademas se pretende continuar el analisis
realizando un estudio estadistico con
diferentes condiciones, para tener una mejor
vision del sensor.
En vista a los resultados obtenidos, se pudo
verificar que la respuesta al sensor es acorde
a lo que especifica el fabricante.



