ALTIMETRIA

METOD'O'S para DENERMINAR

DIFERENCIAS DE ELEVACION

o Nivelacion Geométrica o por Alturas.-
a Nivelacion Trigonométrica o por Pendientes.-
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lones altimetricas consisitentes en ageterm

mediante vi

ncia de alturas entre dos puntos serva
uales horlzontaT[e ditigida a miras verticales.
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mediante visuales inclinadas dirigidas sobre miras

verticales.
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ALTIMETRIA

NIVELPACION F@ﬂ@@N@MEW@U@A

b : lecturainferior.
z . angulo o distanciacenital.
a angulo de aItura (90°- 2).
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NIVEIACIONTRIGONGOM

plano de referencia

T =[m,-sen (2a)]/2

d' = m-[cos(a)]

d = m,-[cos(a)]?



NIVEFACIONFMRIGOINOM

ALTIMETRIA

ETRICA

*Teodolito.
*Tripode.
*Mira parlante.
PERFIL LONGITUDINAL (PLANTA)

E4

,,,e;;,...f“’ 9 10
E3

[




ALTIMETRIA

NIVEFACIONMRIGONOMETRICA

PERFIL LONGITUDINAL (PLANTA)
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Altura dol insfrumento i = 1,385 m
Cola de reterencia llo - 100,0C0 m
Loetura Hilos : . rdcradas
mk - lactura de limboo Angulo altura dist Hori A
g | Jum 5 (a-blk b ] T PROGR CaT b
VIRADN a a h cEo rurrbo B u H : \ | SEIVALILTIES
() (m) (m) m) a ' " | sgro o ' i (m) (nfl (m) )
1 1 1,000 1,242 0,750 0 (0] 7] + 4 18 0
2 1,000 1,199 0,801 0 0 0 1 5 & 0
3 1,000 1,045 01,558 [#] (8] 0 1 3 7 (¢
4 1,000 1,136 0,861 180 4] (4] - (7] a2 20
5 1,000 1,220 0,778 180 (0] [#] 7] 13 40
6 1,000 1,301 0,695 180 (4] 4] 4 13 1]

Teorema del Coseno
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PERFIL LONGITUDINAL (PLANTA)
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Altura ded instrumento i = 1,385 m
Cola de reterencia llo - 100,2C0 m
Leetura Hilos . Loordcradas
PINT o = mk - lactura de limboo Angula altura dist Hari T
E VISAND & 2 h {a-bik rurba 3 a dy PROGR. caTe Observaciunes
() {m) (m) [m) v sigro E (m) {m) (m) (m)
1 1 1,000 1,242 0,750 0 (0] 7] + 4 18 9]
Fl 1,000 1,199 [ 0,801 0 0 0 i 5 a 0
3 1,000 1,045 | 0,955 0 0 0 i 3 7 0
4 1,000 1,136 0,861 180 4] 0 (7] a2 20
5 1,000 1,220 0,778 180 (0] 0 7] 13 40
| | & | 1,000 | 1,301 | 0,695 180 | 0 | o | - 4 |13| o Punto de Paso

Altura del instrumento: i 1,562 m
Cota de referencia: Ho
2 a' 0,800 1,031 0,582 4] 0 0 - 2 56 20 Punto de Paso
7T 1,000 1,136 0,861 180 (4] (1] - 1 49 20
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NIVEFACIONMRIGONOMETRICA

PERFIL LONGITUDINAL (PLANTA)
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Altura ded instrumento i = 1,385 m
Cola de reterencia llo - 100,2C0 m
Loetura Hilos . Loordcradas
PINT o = mk - lactura de limboo Angula altura dist Hari T
E VISAND & 2 h {a-bik rurba 3 a dy PROGR. caTe Observaciunes
(m) {m) {m) [m] v sigro £ (m) {m) {m) (m)
1 1 1,000 1,242 0,750 o o (0] + 4 18 9]
F 1,000 1,189 | 0,801 0 0 0 | 5 A 0
3 1,000 1,045 | 0,558 0 5] 0 | 3 7 0
4 1,000 1,136 0,861 180 0 0 & 32 20
5 1,000 1,220 0,778 180 0 0 7] 13 40
| | s 1,000 | 1,301 | 0,695 180 | 0| o| - 4 |13 | o Punto de Paso

Altura del instrumento: i 1,562 m
Cota de referencia: Ho
2 a' 0,800 1,031 0,582 4] 0 0 - 2 56 20 Punto de Paso
7T 1,000 1,136 0,861 180 (4] (1] - 1 49 20




