
Actuadores 

Electromecánicos – IM305



Asuntos del día

 Revisión sobre contenidos anteriores, motores de CC;

 Motores CC con imán permanente;

 Resolución de ejercicios con motores CC;

 Motores y generadores em CC;

 Calculo de eficiencia de motores;

 Introducción a generadores em CC.



Principio de funcionamiento



Principio de funcionamiento



Aspectos Constructivos



Aspectos Constructivos

 Estator

 Armadura: es un rotor bobinado;

 Conmutador;

 Escobillas;

 Interpolos e compensacion: Compensadores de campo



Características de funcionamiento –

formas de conexión

 Motor serie paralelo (compound): conexión serie y paralelo con 

la armadura.

 El campo shunt permite un alto torque de partida y una buena 

regulación de velocidades con cargas.



Características de funcionamiento –

formas de conexión



Motor CC

 Conmutador: rectificador mecánico de corriente eléctrica para alimentar la 

armadura.

 Escobillas y el ajuste de la línea neutra: la conmutación debe realizar cuando 

la FEM es mínima, pues es donde produce menos chispas y desgastes de 

escobillas y conmutador. Este es el puto de línea neutra.



Ecuaciones principales para resolución 

de ejercicios

 Torque

𝑇𝑚𝑒𝑐 = 𝐾𝑎Φ𝑑𝐼𝑎 =
𝐸𝑎𝐼𝑎
𝜔𝑛

 Corriente y tensión 

𝑉𝑎 − 𝐸𝑎 = 𝐼𝑎𝑅𝑎

 Potencia mecánica

𝑃𝑚𝑒𝑐 = 𝑇𝑚𝑒𝑐𝜔𝑛 = 𝐸𝑎𝐼𝑎

 Tensión de armadura

𝐸𝑎 = 𝐾𝑎Φ𝑑𝜔𝑛



Motores con imán permanente

 Simplicidad de construcción

 Miniaturización de la maquina;

 Principalmente aplicado a pequeños motores;

 Problemas con calentamiento;

 Menor rendimiento que maquinas con devanado 

principal;



Ejercicio ejemplo del libro (pag 389 

Umans)

𝑉𝑎 − 𝐸𝑎 = 𝐼𝑎𝑅𝑎
𝐸𝑎 = 𝐾𝑎Φ𝑑𝜔𝑛

𝑃𝑚𝑒𝑐 = 𝑇𝑚𝑒𝑐𝜔𝑛 = 𝐸𝑎𝐼𝑎
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