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CONVERTIDORES DE FRECUENCIA YASKAWA

Manual de instrucciones

SERIE J1000

Este manual de instrucciones describe las caracteristicas y funciones del modelo J1000.
Antes de iniciar la operacion lea éstas instrucciones cuidadosamente y manténgalas para
futuras referencias.
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IMPORTANTE: Por favor leer detenidamente

No tener en cuenta las recomendaciones que se dan a continuacion puede ocasionar dafios a
equipos y/o personas.

Los convertidores trabajan internamente con tensiones de C.C. elevadas que
resultan muy peligrosas. Esta tensién se mantiene aun varios minutos después de su
desconexién. Esperar siempre que se apague la luz “Charge” situada debajo de la
tapa de bornera a la izquierda antes tocar borneras o partes internas.

Las resistencias de frenado conectadas a los bornes B1 y B2 poseen elevadas
tensiones de C.C. Ademas de generar abundante cantidad de calor.

Un contacto accidental de uno de los cables a tierra o un corto entre ellos provocara
severos dafios al equipo.

En caso de fallas el equipo las resistencias podrian alcanzar temperaturas muy
elevadas, no instalar cerca de materiales combustible.

Colocar un contactor en la alimentacién del equipo para desconectar el mismo en caso
de emergencia o cuando una imprevista puesta en marcha del equipo pueda dafar a
personas.

Cuando utiliza resistor de frenado, intercalar con la bobina del contactor un sensor de
temperatura que la supervise.

Utilizar cables de potencia de la seccion adecuada. Ver tabla

Asegure una buena puesta a tierra del convertidor y el motor.

Verifique que la tension de alimentacion coincida con la indicada en la chapa de
caracteristicas del convertidor.

Colocar siempre un interruptor termo magnético en la alimentacion del equipo (ver
tabla)

No intercalar entre el variador y el motor interruptores o contactores que puedan
operar con el equipo en marcha.

No conectar capacitores de correccion de potencia a la salida de los convertidores.
No realice pruebas de aislacion utilizando megdémetros a ningun borne del convertidor.

Cuando se instala un convertidor, segun las conexiones utilizadas y la programacion
existente, puede arrancar en forma imprevista el motor. Tenga esto en cuenta para evitar
accidentes.

Los convertidores vienen programados para ser utilizados en otros paises, por lo cual es
imprescindible reprogramar los pardmetros que se indican en el presente.
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RECEPCION:

Asegurese que el modelo recibido corresponde al solicitado.
Verifique visualmente el estado del variador, Ante cualquier duda comuniquese con su
proveedor.

iATENCION! NO INSTALAR NINGUN VARIADOR QUE ESTE DANADO O
INCOMPLETO

POR FAVOR! TENGA EN CUENTA LAS PRECAUCIONES INDICADAS
EN ESTE MANUAL, YA QUE PODRIA OCASIONAR DANOS A LAS
PERSONAS Y/O EQUIPOS.

GARANTIA:

LA GARANTIA RESPONDE UNICAMENTE POR LOS DEFECTOS DE FABRICACION.

LOS DANOS PRODUCIDOS POR EL USO INDEBIDO DEL VARIADOR, SERAN
RESPONSABILIDAD EXCLUSIVA DEL USUARIO.

EL PROVEEDOR NO SE HACE RESPONSABLE DE LOS DANOS OCASIONADOS DURANTE
EL TRANSPORTE O APERTURA DEL EMBALAJE NI DE LOS DEBIDOS A UN MAL
CONEXIONADO, INSTALACION INCORRECTA O USO INDEBIDO DEL VARIADOR .

INSTALACION:

ES EL USUARIO EL UNICO RESPONSABLE DEL CUMPLIMIENTO DE LAS NORMAS
VIGENTES DE INSTALACION DE EQUIPOS ELECTRICOS.

MONTAJE:

Montar el equipo en un panel vertical, con la bornera hacia abajo.
El lugar debe ser:

Libre de polvo, aceites, agua, combustibles, particulas metélicas, etc.
Protegido de fuentes radiactivas y de luz solar directa.

Humedad menor al 95% sin condensacion.

Temperatura menor a 40 °C y mayor a —10°C.

Sin vibracion excesiva.

Altitud: 1000 m o menos. Bajar la potencia utilizada para alturas mayores.

Si se instala dentro de un gabinete, la temperatura dentro del mismo debe ser menor a 40 °C.
Asegurar esto mediante ventilacion adecuada utilizando ventiladores de ser necesario.

Dejar 100 mm libres por debajo y por encima del equipo y 30 mm en los laterales para asegurar la
libre circulacion del aire.
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Tabla de pérdidas de potencia:

Tenga en cuenta estos valores cuando los coloque dentro de gabinetes para verificar la
evacuacion de calor

PERDIDAS MAXIMAS
MODELO WATTS
BAOO1 13,5
BAO00O2 17,5
BAO003 29
BAO0O006 51
BA0010 82
220001 13
220002 17
220004 30
220006 45
220010 79
220012 101
220020 154
430001 31
430002 44
420004 60
430005 97
420007 112
4A009 118
430011 149

Nota: Las pérdidas indicadas son méaximas y disminuyen si se utilizan frecuencia de portadora
menores a las programadas en fabrica.

Instalacion eléctrica:

Respetar las normas vigentes de instalaciones eléctricas.
Ver el diagrama de conexion para realizar el cableado del equipo.
Tener en cuenta los puntos indicados en las advertencias indicadas en la primera pagina.

Para acceder a las borneras, aflojar el tornillo ubicado en el frente del lado derecho e insertando
un dedo en la cavidad semicircular presionar hacia la derecha y tirar hacia arriba para retirar la
tapa rectangular. Luego, presionando de ambos costados, retirar la tapa inferior del frente, y por
ultimo la proteccion inferior.

Observar las etiquetas con la ubicacion de los bornes de potencia y luego quitarlos.

La bornera verde corresponde a los terminales de control. No utilizar cables de mas de 1mm? para
estos bornes. Si utiliza resistor de frenado, debe romper la tapa de los bornes B1 y B2.

J1000 - Manual resumido 5



Verifique en la etiqueta del equipo la tensién de alimentacion del mismo:

Texto etiqueta Alimentacion Tension de
motor
Input :AC1PH 200-240 Monofasico 220 Vac entre L1y L2 220V
Input :AC3PH 200-240 | 3x220Vacen L1, L2y L3 o 220Vacentre L1y L2* 220V
Input :AC3PH 380-480 3 x 380 Vac 380V

* Cuando utilice equipos de 3 x 220V alimentado con monofésica de 220V, estos solo
entregaran una corriente maxima aprox. del 60% de la indicada en la etiqueta.

Los equipos de alimentacion de 3 x 220 V tienen marcado los bornes de entrada con L1/R, L2/S
y L3/T, pero NO DEBE CONECTAR 3 X 380 V.

Longitud de Cables del convertidor al motor: A medida que la longitud de los cables al motor
aumenta, sera necesario disminuir la frecuencia de la portadora segun la siguiente tabla:
(parametro C6-02).

Mas de 100 m
2KHz max.

Menos de 100m
5 Khz. max.

Menos de 50 m
15 KH max.

Longitud de cable
Frecuencia portadora

Seccion de cables y termomagnéticas:

MODELO ALIMENTACION MONOFASICA ALIMENTACION TRIFASICA

INTER SECCION CABLES |[INTERRUP.| SECCION CABLES

RUP. | ALIMENT. | SALIDA | TERMOMA | ALIMENT. | SALIDA
TERMO G.
MAG.

0001 (220V) 4 A 1 mm? 1 mm? 4 A 1 mm? 1 mm?

0002( 220V ) 6 A 1,5 mm? 1 mm? 6 A 1 mm?* 1 mm?

0003 (220V) 6 A 1,5 mm? 1mm? | e | e | e
0004( 220V ) 10 A 2.5 mm? 1,5 mm? 10 A 2,5 mm? 1,5 mm?
0006 (220V) 16 A 2,5 mm? 1.5 mm? 16 A 2,5 mm? 1,5 mm?®
0010 (220V) 20 A 4 mm? 2,5 mm? 16 A 4 mm? 2,5 mm?
0012( 220V ) 20A 4 mm? 4 mm* 4 A 4 mm? 2,5 mm?
0020 (220V) 36A 6 mm? 4 mm? 25A 4 mm? 4 mm?
0001 (380V) | -—----- | e | e 4 A 1mm?* 1 mm*
(380V) | e | e | e 6 A 1,5 mm? 1,5 mm?
0004 (380V) | -==---- | e | e 10 A 2,5 mm? 1,5 mm?
0005 (380V) | ----m- | e | e 10A 2,5 mm? 2,5 mm?
0007 (380V) | - | —meem | - 10A 2,5 mm? 2,5 mm?
0009 (380V) | - | e | e 16A 4 mm? 2,5 mm?
0011 (380V) | - | e | e 16 A 4 mm? 4 mm?
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Circuito de Potencia:

Relé térmica
Resistor de frenado
Inductar de {opcional)
alizamiento .
Puente: {opcional) IEI
Caonecte en e I
caso de no | | :
utilizar inductor I h e
F@‘@,'_‘*E—Q/ ]
| t2 +1 B1 B2 |
Para alimentacian R —-—/:/—(53) R/L1 UiT1 &
manafasica conectar: | VIT2
-Fase en L1 S — | 9 S/L2 Q
-Meutra en L2 T — o) T/L3 WIT3 G
Y J1000 |
(@ —  Circuito de potencia '
Circuito de Control:
_______________ Circuita de control
i archa
1 -
| | Contramarcha
]
E Falla extema
| Reset de fana = DIP switeh 1
! -
E haltivelocidad -
1 | digital 1
; -
Ertrackas : ¢ _“_r_”:“
Cigitales i -
(configuracicn : Modo de MB
por defectn) | entrads | DIF switch 53 MC
I ____1I LR——
i NPN ~— sink LT 24v
I
e FNF—',su:uurcEl: T
I = T ETT

;
' Ertrada analogica
de referencia
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Programacion del equipo:

El operador digital se utiliza para tener acceso a los menus de programacion, monitores,

la frecuencia de referencia (modo local), etc.
A continuacién se muestra el operador digital con la descripcion de sus elementos.

N° Nombre Funcion
. Muestra la frecuencia de referencia, parametros,

1 |Display ;
monitores, etc.

2 |Tecla ESC Vuelve al menu anterior.

3 |Tecla RESET M_ueve e! cursor a la derecha.
Si el equipo esté en falla la borra.

4 |Tecla RUN En modo local, arranca el equipo.

5 |Tecla SUBIR Incrementa eI_ valor mostrado en el display o
desplaza hacia arriba.

6 |Tecla BAIAR Decrementa _eI van_r mostrado en el display o
desplaza hacia abajo.
Detiene al motor.

7 |Tecla STOP Para inhabilitarlo y usar solo terminales, programar
02-02 = 0.

8 |Tecla ENTER Ingresa al menu_selecmonado.
Acepta un valor ingresado.
Cambia el modo de funcionamiento de local a remoto

9 |Tecla LO/RE y viceversa.
Solo funciona si el equipo se encuentra parado.

10 | Led de RUN Prende si el equipo estd en MARCHA

11 |Led - LO/RE Prende si esta funcionando en modo LOCAL

12 |Led - ALM Prende si el equipo detecta alguna falla

13 |Led - REV Prende al seleccionar sentido de giro en INVERSA

14 |Led - DRV Prende en modo de operacion.

15 | Led - EOUT Prende (_:uando el display muestra la frecuencia de
referencia.
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Simbolos mostrados por el display:

El operador digital posee un display de siete segmentos de led.
A continuacion se muestra la representacion de cada caracter:

0 a 9 9 I i R r

| ! A R ] o S 5

2 ¢ B b K t I r
E} ( £ [ { U i

firt

4 Y D d M et ! u

5 5 | £ N n W i’f—"

6 5 F F 0 a X

7 n G I P P Y g

8 g H H Q g 7

iATENCION! Es IMPORTANTE TENER EN CUENTA ESTA TABLA EN
CASO DE CONTACTARSE CON EL SERVICIO TECNICO

LA NO INTERPRETACION DE LOS CARACTERES MOSTRADOS IMPOSIBILITA LA
ASISTENCIA TECNICA.

Modo de programacion:

El modo de programacion cuenta con tres mends:

Menu Descripcion
A\V7r,

T Permite acceder so6lo a los parametros que fueron modificados
uriy [ ;
— previamente.
Verificacion
V7, ) ) )
crup Permite acceder a los parametros basicos para hacer funcionar el
LU == | equipo. (no incluye el parametro de inicializacién A1-03)
configuracion rapida
Y7,

. , .
PR Permite acceder a todos los parametros del equipo.

parametros
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Acceso a los distintos menus:

La siguiente figura muestra la secuencia de teclas para acceder a todos los menus del operador:

N ] KT
F 000 e
Después de alimentar

§1

IEI]‘I_

— E Referencias
— rou

encuentra encendido

Ca
Ca
ca
o

Sentido de giro en directa Sentido de giro en - P
“, t inversa(modo local) ENTER
MODO DE
OPERACION G Esc
Frecuencia de salida
El led DRV se ‘_ t ' l

t

Nota: en el manual se indica “XX” en el lugar donde el
equipo muestra el valor al que se accede.

Corriente de salida

>
9]
0]

Ca =
;‘

Tension de salida
MMlan _"‘_ ui-oi
. . -
Monitor de variables i' ?
L

> =]

> -
|

> =

LY 3 =<

e
1

U‘FH

Menu de verificacion
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Menu de configuracion rapida
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MenU de edicién de pardmetros

MODO DE
PROGRAMACION

I.—
—
I

K E
" B
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%

El led DRV se encuentra
APAGADO
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M
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Procedimiento de edicion de parametros:

~VF.,

C A0 e k

s U{U'JJ - - IUHI" m—) NTER
A

Presione repetidamente

hasta llegar a “Par”

AY» ﬂ"f

%n-»-» 2 ---sg -

Parametro seleccionado

a||m '

l' Y7,

% - Iz - A "%—'

<1> Continuamente el caracter seleccionado permanece intermitente.

. s . - s ]
Presionando la tecla se selecciona el caracter mas préximo
hacia la derecha.
<2> Si el caracter seleccionado ya era el primero de la derecha entonces entra

a la edicion del parametro seleccionado.

. o . , s ;oo .
Presionando la tecla se selecciona el caracter mas proximo hacia

. la izquierda.
: A Si el caracter seleccionado ya era el primero de la izquierda entonces
- sale del men.
v 3
V7,
ol o /-0C
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Programacion basica del equipo:

A continuacién se describen los parametros basicos que deben ser programados.

Asegurese de editar todos éstos parametros antes de comenzar la operacién, especialmente los
correspondientes a la curva vif (E1-XX) y la corriente nhominal del motor (E2-01). En caso de no ser
programados correctamente pueden ocasionarse dafios al motor y/o al equipo.

Parametro ‘ Nombre Parametro Nombre

Referencia de frecuencia Frecuencia intermedia
b1-01 =0 flechas operador E1-07

_ o =3 Hz

=1 potencidmetro externo

Comando de marcha Tensién a frecuencia intermedia
b1-02 =0 teclas operador E1-08 =18V equipos JUBA y JU2A

=1 terminales =30V equipos JU4A

Método de parada Minima frecuencia de salida
b1-03 =0 parada por rampa E1-09

=1 parada libre = 1.5Hz

Tension a frecuencia minima
E1-10 =12V equipos JUBA y JU2A
=20V equipos JU4A

_ 3 E2.01 Corriente nominal del motor
C1-02 Tiempo de desaceleracion (Ver la que corresponde a la
tension utilizada)

C1-01 Tiempo de aceleracion

Ciclo de trabajo

C6-01 =0 servicio pesado L1-01 =1 Ventilacién normal
=1 servicio liviano =2 Ventilacion forzada
Tension de entrada Comportamiento ante caida de
E1-01 =220V para JUBA y JU2A L2-01

=380V equipos JU4A tension de entrada = 1

Prevencion de bloqueo durante

E1-04 Maxima frecuencia de salida L3-04 y
desaceleracion

Maxima tensiéon de salida -1 para equipos JU2A

E1-05 =220V para JUBA 'y JU2A L8-05 alimentados con monofasico
=380V para JU4A
Frecuencia base = 50 Hz =0 para comando a 3 hilos
E1-06 (nominal del motor) H1-05 Cualquier otro valor -> 2 hilos

Puede ser necesario valores diferentes a los indicados dependiendo de la aplicacion.
Igualmente, puede ser necesario reprogramar otros parametros.

En caso de necesitar volver a la programacioén de fabrica, programar A1-03 = 2220
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Parametros del equipo:

Grgpo o Nombre Grgpo el Nombre
parametros parametros

Al Inicializacion H5 Configuracion de comunicacion serie

bl Modo de operacion L1 Proteccion del motor

C1l Aceleracion / desaceleracion L2 Caida de tension de alimentacion

C2 Curvas S L3 Prevencion de blogueo

C3 Compensacion de deslizamiento L4 Deteccion de frecuencia

C4 Compensacion de torque L5 Reseteo de fallas

C6 Frecuencia de portadora L6 Deteccion de sobretorque

dl Frecuencia de referencia L8 Proteccién del equipo

d2 Limites de referencia nl Prevencion de vibracion

d3 Frecuencias prohibidas ol Seleccion de monitor mostrado

d4 Conservacion de referencia 02 Funcién de teclas del operador

E1l Curva VI/f 03 Funcién de copiado

E2 Caracteristicas del motor 04 Funciones de mantenimiento

H1 Entradas digitales Ul Monitor de estado

H2 Salidas digitales U2 Historial de fallas

H3 Entradas analdgicas U3 Monitores de mantenimiento

H4 Salidas analégicas

No | Nombre | Descripcion | Rango | Def.
Al: Inicializacion
Use estos parametros para configurar el entorno para la programacion del equipo
Selecciona que parametros pueden verse en
A1-01 | Seleccion de nivel de e! operador. 3 0.2 2
acceso 0: Solo los de operacion

2: Todos los parametros
Vuelve los pardmetros a sus valores de 0 a 3330 0

fabrica:
Parametro de

0: No inicializa

Los monitores U2-XX

AL-03 |isicializacion 2220: Inicializacién para marcha a 2 hilos Z?eigj';f’grados al
3330: Inicializacion para marcha a 3 hilos inicializacion
(Luego de inicializar, A1-03 queda en 0)
A1-04 |Contrasefia 1 0 a 9999 0
0 a 9999 0

A1-05 |Contrasefia 2

Cuando el valor de A1-04 no coincide con el
de A1-05 no pueden modificarse los
pardmetros A1-01 y A1-03

Este parametro esta
oculto. Para acceder al
A1-05, entrar al A1-04
y presionar la tecla
STOP mientras se
mantiene presionada
la flecha hacia arriba.
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N© Nombre | Descripcion | Rango | Def.
b1: Modo de operacidn
Use éstos parametros para configurar el modo de operacion
Seleccion el modo de ingreso de referencia:
Seleccion de frecuencia | 0: Configuracion digital por terminales
b1-01 . . - a2 1
de referencia 1: Entrada analdgica
2: Comunicacién Memobus / Modbus <1>
Seleccion de modo de ingreso de marcha:
b1-02 Seleccion de comando 0 Tecla de RUN y STOP 0a?2 1
de marcha 1: Entradas digitales
2: Comunicacion Memobus / Modbus <1>
Seleccion de método de parada al quitar la
Seleccion de método de orden de marcha:
b1-03 arada 0: Desacelera con la rampa programada 0,1 0
P 1: Corta la alimentacién del motor dejandolo
detenerse libremente.
Seleccion de marcha en Habilitacion de giro en reversa del motor:
b1-04 0: Reversa habilitada 0,1 0
reversa : o
1: Reversa prohibida
Determina la operacion al pasar de LOCAL a
REMOTO o alternar entre las dos fuentes de
., marcha, estando la nueva sefal de marcha
Seleccion de marcha X ]
b1-07 activada: 0,1 0
REMOTA ,
0: No arranca hasta que no se vuelve a dar la
orden de marcha
1: Acepta la orden de marcha
. 0: Marcha aceptada solo en modo operacion
Seleccion de comando : . ,
1: Marcha aceptada en cualquier menu
b1-08 [de marcha en modo : - L Oa2 0
roaramacion 2: Prohibido entrar en modo programacion
prog durante la marcha
b1-14 |Orden de fases 0 Y /T:.L’ VIT2,W /T3 0,1 0
1:Cambia el orden
Determina si el equipo toma la sefial de
Comando de marcha marcha si al alimentarlo ésta ya esta
b1-17 |luego de la presente: 0,1 0
alimentacion 0: No la acepta. Debe ciclarse la sefial.
1: Acepta la sefial y se pone en marcha.
b2: Inyeccidn de corriente continua
Use estos parametros para configurar la operacion de la corriente continua de frenado
Inyeccion de corriente Configura el porcentaje de corriente que se
- i 0,
b2-02 continua de frenado inyecta para e_I frenado respecto de la 0a75 50%
corriente nominal del equipo
. . o Determina el tiempo en segundos durante el
Tiempo de inyeccion de cual se inyecta corriente continua antes de
b2-03 |corriente continua antes ye . , 0.00 a 10.00 | 0.00s
arrancar. Si se configura en 0.00 se desactiva
de arrancar .
esta funcion.
. . . Determina el tiempo en segundos durante el
Tiempo de inyeccion de cual se inyecta corriente continua una vez
b2-04 | corriente continua de : Y ., . : 0.00 a 10.00 | 0.50s
terminada la desaceleracion. Si se configura
frenado . ”
en 0.00 se desactiva esta funcion.

<1> Para utilizar la comunicacion serie es necesaria una placa opcional.

14
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N© Nombre | Descripcion | Rango | Def.
C1: Tiempos de aceleracion y desaceleracion
Use éstos parametros para configurar la aceleracion y desaceleracion del motor
C1-01 | Tiempo de aceleracion |Determina el tiempo de aceleracion desde
<1> |1 0.0Hz hasta la frecuencia maxima
C1-02 | Tiempo de Determina el tiempo de desaceleracion desde
<1> |desaceleracion 1 la frecuencia méxima hasta 0.0Hz
C1-03 | Tiempo de aceleracion | Determina el tiempo de aceleraciéon desde 0.0.260000.0 | 10.0s
<1> |2 0.0Hz hasta la frecuencia maxima
C1-04 | Tiempo de Determina el tiempo de desaceleracion desde
<1> |desaceleracion 2 la frecuencia maxima hasta 0.0Hz
Determina el tiempo de desaceleracion desde
C1-09 Tjempo de parada la fr.ecuencia maxima hgsta _Q.OHz cuando se 0.0 2600000 |10.0s
rapida acciona la entrada multifuncion programada
para parada rapida.
C2: Curvas S
Use éstos parametros para configurar la operacion de las curvas S
Curva S para el inicio La curva S puede ser configurada en 4
C2-01 de la aceleracion lugares: 0.00 a10.00 |0.20s
1 ON | OFF Marcha
Cco-02 |CUVa S para el final de 0.00 a10.00 |0.20s
la aceleracion .. .C2-03
Frecuencia
c2-03 | Gurva S para el inicio N 0.00 210.00 |0.20s
de la desaceleracion
Curva S para el final de Lacurva S es usada para su:_alyizar las rampas
C2-04 S de aceleracion y desaceleracion. Cuanto 0.00 a 10.00 | 0.00s
la desaceleracion
mayor es el valor, mas suave es la curva.
C3: Compensacion de deslizamiento
Use estos parametros para configurar la compensacion de deslizamiento
C3-01 Ganancia d_g Configura en que proporcion la salida es
<1> |compensacion de compensada. 0.0a25 0.0
deslizamiento Normalmente no necesita ser modificado.
. Configura la constante de tiempo para
Constante de tlempg compensar el deslizamiento. 2000
C3-02 | para la compensacion L . 0 a 10000
de deslizamiento Bajar si responde demasmdq lento . ms
Aumentar si la velocidad oscila demasiado
C4: Compensacion de torque
Use estos parametros para configurar la compensacion de torque
Aumentar cuando los cables del motor
son muy largos o el motor es de una potencia
. significativamente menor que la del equipo.
C4-01 Ganancia d_e Disminuir en caso de oscilaciones en el
compensacion de 0.00a25 1.00
<1> torque motor. .
Configurar de modo tal que la corriente a
bajas velocidades no supere la corriente
nominal del equipo.
C6: Frecuencia de portadora
Use estos parametros para configurar la frecuencia de portadora del equipo
15
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0: Aplicaciones con torque constante
Seleccion de ciclo de 1: Aplicaciones con torque varia_ble _
C6-01 . Este pardmetro afecta a la corriente nominal 0,1 1
trabajo . . L
del equipo y a la tolerancia para la deteccién
de sobrecarga.
1: 2.0 Khz.
2: 5.0 Khz.
3: 8.0 Khz.
Seleccién de frecuencia |4: 10.0 Khz.
Ce-02 | 4o portadora 5:12.5 Khz. laF <3>
6: 15.0 Khz.
7: frecuencia variable
F: definido por los parametros C6-03 a C6-05
C6-03 Maxima frecuencia de Méxim_a frecuencia de portadora cuando 102150 Khz. | <2>
Portadora C6-02=F
Minima frecuencia de Minima frecuencia de portadora cuando
C6-04 |5 i C6.09oF P 1.0a15.0Khz.| <2>
Ganancia proporcional Determina la relacion entre la frecuencia de
C6-05 | para la frecuencia de . a 00 a99 <2>
salida y la de portadora cuando C6-02=F
portadora
<1> Este pardmetro puede ser modificado durante la marcha.
<2> El valor por defecto depende de C6-02.
<3> El valor por defecto depende del modelo y del ciclo de trabajo seleccionado en C6-01.
N° Nombre | Descripcion Rango | Def.
dl1: Referencia de frecuencia
Use estos parametros para configurar la frecuencia de referencia
d1-01 Frecuen_(:la de Frecuencia de referencia 0.00
referencia 1 Hz
d1-02/ Frecuencias de Frecuencias de referer_m_ia cuando se 3 0.00 a 400 Hz
d1-08 . programan entradas digitales como seleccién
referencia 2 a 8 . . <2>
<1> de multivelocidad. <3>
di-17 : Frecuencia de referencia al accionar la 6.00
<1> Frecuencia de JOG entrada programada como jog (H1-XX=6) <3> Hz
d2: Limites superiores e inferiores de referencia
Use éstos parametros para configurar los limites de frecuencia de referencia
Méaxima frecuencia de referencia como
. . orcentaje de la maxima frecuencia de salida 100.0
d2-01 | Limite superior €E1-04). JEste limite se aplica a todas las 00a1100 %
referencias.
Minima frecuencia de referencia como
f orcentaje de la méxima frecuencia de salida
d2-02 | Limite inferior ?E1-04). JEste limite se aplica a todas las 00al1l00 10.0%
referencias.
d3: Frecuencias prohibidas
Use estos parametros para configurar las frecuencias de salida prohibidas
d3-01/ _ N Mediante estos parametros se pueden 0.0
d3-03 Frecuencias prohibidas programar 3 frecuencias de salida proh|b|das 0.0 a 400.0 Hy
para evitar problemas de resonancia.
Determina el ancho del rango de frecuencias 1.0
d3-04 | Ancho del salto Prohibidas en +/- d3-04 Hz 0.0 a20.0 Hy

16
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d4: Conservacion de referencia
Use estos parametros para configurar la funcién de conservacién de referencia

Determina si la frecuencia de referencia se
conserva al quitar la orden de marcha. Esta
Seleccion de funciéon de [ funcién tiene sentido sélo cuando se utilizan
d4-01 |conservacion de las entradas digitales como 0,1 0
referencia servopotenciémetro (subir-bajar):
0: La referencia vuelve a 0.0Hz
1: Se conserva el valor

<1> Este parametro puede ser modificado durante la marcha
<2> Depende de la Maxima Frecuencia de Salida (E1-04) y del Limite Superior de Referencia (d2-01)
<3> Resulta sencillo programar estos valores de la siguiente manera:

a- Estando en Modo de Operacion accionar las entradas de multivelocidad en la combinacién que
se desea programar. No es necesario dar la orden de marcha.

b- En el operador se podra observar la frecuencia de referencia programada para esa combinacion.
El valor de fabrica sera 0.0Hz. Utilizando las flechas del operador llevar la referencia al valor
deseado y presionar la tecla ENTER. De ésta manera ya quedara almacenado el valor de
referencia para esa combinacién de entradas.

c- Repetir a- y b- para todas las combinaciones que utilice al igual que para el Jog.

Ne | Nombre | Descripcion | Rango | Def.

E1: Caracteristica de la curva V/f
Use estos parametros para configurar la curva V/f adecuada

Este parametro debe ser programado.
IMPORTANTE! Este valor se utiliza para
protecciones del equipo. La programacion 155 a 255 230V
incorrecta del mismo puede ocasionar dafios
al equipo o personas.

E1-01 | Tension de
<1> [alimentacién

E1-03 | Seleccién de curva V/f | F: Curva definida por usuario (E1-04 a E1-10) F F
£1-04 Ma?qma frecuencia de | Se debe cumplir que: 40.0 a 400.0 60 Hz
Salida E1-04 E1-06 >E1-07 E1-09 Hz
E1-05 | Maxima tensién de
<1> | salida Tension 0.0a255.0V |230V
E1.06 | Frecuencia base E1-05 focmmm oo 0.0aE1-04 |60H:z
(nominal del motor) ! !
E1-07 |F/écuencia media de | | 0.0 aE1-04 |3.0Hz
Salida £1-08 : |
E1-08 | Tension a frecuencia ! 002255V |184vV
<1> [Media : | |
ia mini E1-10 ! ! !
E1-09 Fre_cuenua minima de ! : . : 0.0aE1-04 |15Hz
Salida =1-00 E1-07 E1-06 E1-G4
E1-10 | Tensién Frecuencia Frecuencia

0.0a255.0V |138V

<1> | Minima

E1l: Parametros del motor
Use estos parametros para configurar las caracteristicas del motor
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10 a 200% de
E2-01 | Corriente nominal Corriente nominal del motor (A) la corriente <2>
nominal del
equipo
E2-02 | Deslizamiento nominal | Deslizamiento nominal del motor (Hz) 0.00 a 20.00 <2>
E2-03 | Corriente de vacio Corriente del motor sin carga (A) Menor a E2-01 | <2>
E2-05 Res'lstenma de Resistencia entre las fases del motor en ohms | 0.000 a 65.000 | <2>
bobinado

<1> Los valores mostrados corresponden al modelo de 200V. Para el modelo de 400V duplicar los
mismos.
<2> Los valores por defecto dependen del modelo (02-04) y del ciclo de trabajo (c6-01)

No Nombre | Descripcién | Rango | Def.

H1: Entradas digitales multifuncion
Use estos parametros para configurar la funcién de las entradas digitales
H1-01 |Funcién del terminal S1 40
— : 1a67
H1-02 [Funcion del terminal S2 | Define la funcién asignada a cada una de las 41
H1-03 |Funcién del terminal S3 entrada; digitales. . 35
Las opciones se muestran en la siguiente

H1-04 |Funcién del terminal S4 |tabla. 1a67 14
H1-05 |Funcién del terminal S5 3<1>

<1> Al inicializar a tres hilos (A1-03=3330) éste valor es 0

H1-XX Funcién Descripcion

0 Marcha a 3 hilos
Cerrado: REMOTO

1 LOCAL /REMOTO Abierto: LOCAL

> Seleccion de referencia Celrrado: Referenpia y marcha segun par_émg'gros b1-01y bl1-02
Abierto: Referencia y marcha por comunicacion MEMOBUS/Modbus

3 Multivelocidad 1 . . .

7 Multivelocidad 2 Usada para seleccionar las 8 frecuepuas de refe_renqg o

- - programadas en d1-01 a d1-08 segun una combinacién binaria

5 Multivelocidad 3
Cerrado: La referencia toma el valor programado como jog en d1-17

6 JOG La entrada de jog tiene prioridad sobre las demas entradas.
Abierto: Usa la referencia seleccionada

7 Seleccion de tiempo de Selecciona los tiempos de Aceleracion y desaceleracion 2.

Acel. / Desacel. 2
Comando bloqueo de | Cerrado: El equipo inhibe la salida de potencia
8 . o .
salida N.A. Abierto: Funciona normalmente
9 Comando de bloqueo de |Cerrado: Funciona normalmente
salida N.C. Abierto: El equipo inhibe la salida de potencia

Cerrado: El equipo detiene la aceleracion o desaceleracion

A Detener Acel. / Desacel. manteniendo la frecuencia de salida.

F No usado Usado para cuando la entrada no cumple ninguna funcion.

10 Subir Cerrado: aumenta o decrementa la frecuencia de referencia.
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Abierto: Mantiene la frecuencia de referencia.

continua.

11 Bajar
14 Borrar fallas Sale del estado de falla, si desaparece su causa y fue quitada la
orden de marcha.
Cerrado: desacelera con el tiempo programado en C1-09.
15 Parada rapida N.A. Es necesario quitar la orden de parada rapida y marcha para poder
reanudar la marcha luego de dar la orden nuevamente.
17 Parada rapida N.C. Abierto: desacelera con el tiempo programado en C1-09.
Valor Modo | Cuando se detecta Efecto
20 N.A. .
Siempre Parada por rampa de
21 N.C. S
5 NA desaceleracion
— rogramada.
>3 NC. Durante la marcha |prog
;g mé Siempre Parada libre. El equipo
6 N.A. bloquea la salida de
— otencia.
2§Fa Falla Externa 27 N.C. Durante la marcha | p
28 N.A. Siempre Parada rapida. Se detiene
29 N.C. utilizando la rampa de
2A N.A. D te | h desaceleracion rapida
2B N.C. urante 1a marcha programada en C1-09.
2C N.A. .
D NC Siempre Se muestra la alarma pero
>E N.A' el equipo contindia
—— Durante la marcha |funcionando normalmente.
2F N.C.
40 Marcha directa Orden de marcha y giro en directa.
41 Marcha reversa Orden de marcha y giro en reversa.
61 Comando de Busqueda 1 | Activa la busqueda de velocidad para el arranque con el motor en
62 | Comando de Blsqueda 2 | movimiento. Para mas precision ver manual en inglés.
Comprobar comunicacion s . . .
67 MEMOBUS / Modbus Verifica el funcionamiento de la interfaz RS-485/422
No | Nombre | Descripcién |  Rango | Def.
H2: Salidas digitales multifuncion
Use estos parametros para configurar la funcion de las salidas digitales
Funcion de la salida a Define la funcién de la salida a relé (MA, MB y
H2-01 . MC) en la tabla que sigue se detallan las 0a13D E
relé (MA, MB y MC) o )
distintas opciones.
H2-XX Funcion Descripcion
0 Durante la marcha Cerrado: El quipo se encuentra en marcha o hay tension de salida
1 Velocidad cero Cerrado: La frecuencia de salida es 0.
2 Coincidencia de Cerrado: La frecuencia de salida coincide con la frecuencia de
velocidad 1 referencia 2Hz.
L, . Cerrado: La frecuencia de salida es menor o igual a L4-01 con una
4 Deteccion de frecuencial |, .~ . .
histéresis de 2Hz
., . Cerrado: La frecuencia de salida es mayor o igual a L4-01 con una
5 Deteccion de frecuencia2 | .~ . .
histéresis de 2Hz
6 Equipo listo Cerrqdo: El equipo esta al_|mentado, no hay ninguna falla presente
y estd en modo de operacion.
7 Baja tension del bus de |Cerrado: La tension del bus de continua es excesivamente baja.
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Mientras no hay salida . ., .
8 de potencia (NA) Cerrado: No hay tension de salida.
Deteccion de torque (NA) (_Zerradoz La c_:orrlente de salida supero el valor en L6-02 por un

tiempo superior a L6-03.

E Falla Cerrado: Ocurri6 una falla distinta de CPF00 o CPF01

F No usada Terminal no utilizado.

10 Alarma Cerrado: Se disparé una alarma

17 Deteccién de torque (NC) Ablerto: La cc_)rrlente de salida supero el valor en L6-02 por un
tiempo superior a L6-03.

1A Giro en reversa Cerrado: El equipo estd marchando en reversa.

1E Reanudacién automética |Cerrado: se reanudé autométicamente la marcha.
Cerrado: LOCAL

3C LOCAL / REMOTO Abierto: REMOTO

3D Busqueda de velocidad | Cerrado: El equipo esta realizando una bisqueda de velocidad.

100 a

102;

104 a Equivale a la funcién 1xx pero con légica inversa.

108; Funciones con légica Por ejemplo si se desea configurar la salida para LOCAL/REMOTO
10B,10E, inversa. (funcién 3c) pero que se accione al estar en modo REMOTO en
110,117, lugar de LOCAL se debe escribir 13c en éste parametro.

11, 11E,
13C,13D
N© Nombre | Descripcion |  Rango | Def.
H3: Entradas analdgicas
Use estos parametros para configurar las entradas analégicas
0: 0 a +10 V (con limite inferior)
H3-01 |Sefial de la entrada Al l 0:a+10 V (sin limite inferior) Oa3 0
2:4a20mA
3:0a20 mA
H3-03 | Ganancia de la entrada | Configura el valor de entrada cuando se -999.9 2 999.9 100.0
<1> |[Al aplican 10V en Al ' ' %
H3-04 |Polarizacion de la Configura el valor de entrada cuando se o
<1> |entrada Al aplican OV en Al 999.92999.9 1 0.0%
H3-13 F|Itr0,d_e la entrada Conflgura la constante de :uempo del filtro 0.00 a 2.00 0.03
Analdgica aplicado a la entrada analdgica.
<1> Este parametro puede ser modificado durante la marcha
N© Nombre | Descripcion | Rango | Def.
H4: Salidas analogicas multifuncion
Use estos pardmetros para configurar la funcién de las salidas analégicas
La salida analdgica puede mostrar cualquiera
de los monitores UX-XX.
Para ello se debe escribir en éste parametro
H4-01 Funqon de la salida sélo I<_';1 parte numerica que de_5|gna al monitor. 000 2 999 102
analogica AM Por ejemplo, si se quiere monitorear el U1-03
se debe escribir “103".
Cuando no se utilice la salida analégica
configurar en 000.
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Determina el nivel de la sefial de salida

H4-02 Gangn_cia de la entrada corrgspondiente a un 100% en el valor del -999.9 4 999.9 100.0
analégica AM monitor. %
100% equivale a 10V.
Polarizacién de la sefial Determina gl valor de la sefial de salida
H4-03 correspondiente a un 0% en el valor del -999.9 2 999.9 | 0.0%

de salida

monitor.

H5: Comunicacién MEMOBUS / Modbus
Use estos parametros para conectar el equipo a una red MEMOBUS / Modbus

Para conectar el equipo a una red MEMOBUS / Modbus es necesario adquirir una placa SI-485/J.

Para los detalles acerca de la configuracion referirse al manual SIEPC71060631A “YASKAWA AC Drive-

J1000 — Technical Manual”
No Nombre | Descripcion | Rango | Def.
L1: Proteccion del motor
Use estos parametros para configurar las protecciones para el motor
Configura la proteccién térmica del motor
(oL1) basado en la capacidad de
refrigeracion del motor.
0: Deshabilitada.
Proteccién de 1:Motor r .
L1-01 sobrecarga del motor 2: Motor con ventilacién forzada. 0a2 1
Si se utiliza mas de un motor a la salida del
equipo no es posible protegerlos por lo que se
debe configurar éste parametro en 0y colocar
un interruptor termomagnético en cada motor
Configura el tiempo que tarda en actuar la
Tiempo para la proteccién} (oL1) _
L1-02 | proteccion de Cuanto mas grande este _v,alor, mas tiempo 0.1a5.0 1._0
sobrecarga del motor tarda en actuar la protecmon_. 3 min
Normalmente no es necesario modificar este
parametro.
Determina si se conserva el valor de
. . calentamiento del motor al desconectar la
Operacion continua de . o ;
L1-13 la proteccion térmica alimentacion del equipo. 0,1 1
0: Deshabilitado
1: Habilitado

L2: Caida de tensiéon de alimentacion

Use estos parametros para configurar la respuesta ante una caida momentanea de alimentacion

L2-01

Caida momentanea de

0: Deshabilitado. El equipo muestra Uv1l
1: Contintia operando si la caida de tension
dura menos de 0,5s.

0a?

alimentacion 2: El equipo entra en alarma y rearranca
cuando vuelve la alimentacién siempre y
cuando la CPU siga encendida.
L3: Prevencion de bloqueo
Use estos parametros para configurar las prevenciones de bloqueo
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L3-01

Prevencién de bloqueo
durante la aceleracion

0: Deshabilitado. El equipo acelera segun el
tiempo programado.

1: Habilitado. El equipo comienza acelerando
segun el tiempo programado. Si la corriente
supera el valor de L3-02 se suspende la
aceleracion hasta que vuelva a caer la
corriente por debajo de este valor.

0,1

L3-02

Nivel de prevencién de
blogqueo durante la
aceleracion

Parametro usado en L3-01.100% equivale a
la corriente nominal del equipo

0a 150

<1>

L3-04

Prevencion de bloqueo
durante la
desaceleracion

0: Deshabilitado. El equipo desacelera segun
el tiempo programado.

1: Propésito general. El equipo comienza
desacelerando segun el tiempo programado.
Si la tension del bus de continua aumenta
demasiado, se suspende la rampa hasta que
se normalice. Luego continlla desacelerando.
2: Desacelera segun la rampa programada
aplicando una sobre excitacién segun el
parametro n3-13.

0aZ2

L3-05

Prevencién de bloqueo
durante la marcha

0: Deshabilitado. La frecuencia de salida
responde a la referencia. Si la corriente de
salida es excesiva puede producirse la falla
oCuolL.

1: El equipo desacelera segun el tiempo de
desaceleracion 1 (C1-02) si la corriente
supera el valor programado en L3-06. Cuando
la corriente vuelve a bajar, el equipo acelera
nuevamente.

2: idem pero utilizando el tiempo de
aceleracion 2 (C1-04)

Si la frecuencia de referencia es menor a 6Hz
se desactiva esta proteccion.

0az2

L3-06

Nivel de prevencién de
blogueo durante la
marcha

Valido cuando L3-05 esta en “1” 0 “2”. 100%
equivale a la corriente nominal del equipo.

30 a 150

<1>

L4: Deteccién de frecuencia

Use estos parametros para configurar la deteccion de coincidencia de frecuencia.

L4-01

Nivel de deteccion de
coincidencia

Define el nivel de detecciéon usado cuando se
programa la salida digital para “Coincidencia
de velocidad 1", “Deteccién de frecuencia 1” o
“Deteccién de frecuencia 2" (H2-01=2, 4 0 5)

La deteccion de frecuencia tiene una
histéresis de +/- 0,5Hz

0.0 a 400.0Hz

0.0
Hz

L4-07

Condicion para la
deteccién de frecuencia

0:No detecta durante el “bloqueo de salida”
1:Siempre detecta

0,1

L5: Reseteo de fallas

Use estos parametros para configurar el rearranque automatico luego de una falla.
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Define las veces que el equipo rearranca
automaticamente luego de cualquiera de las
Numero de intentos de | siguientes fallas:
L5-01 rearranque automatico |oC, oV,PF,rH,rr,oL1,0L2,0L3 o Uv1. 0alo 0
Si el equipo opera sin ninguna falla durante
10 minutos la cuenta vuelve a 0.
L6: Deteccion de sobre torque
Use estos parametros para configurar la deteccion de sobre torque.
0: Deshabilitado
1: Cuando se activa oL3 y la frecuencia de
salida coincide con la referencia. El equipo
Seleccién de deteccion continda operand_o. o
L6-02 q 2: Cuando se activa oL3 sin importar la Oa4 0
e sobre torque . . . L
frecuencia de salida. El equipo contindia
operando.
3: idem 1 pero el equipo se detiene
4: [dem 2 pero el equipo se detiene
Tiempo de deteccion de Determina el _tigmpo durante'el cual debe
L6-03 darse la condicién de deteccién de sobre 0.0 a10.0 0.1s
sobre torque :
torque (L6-02) para que se dispare la alarma
L8: Proteccion del equipo
Use estos pardmetros para configurar las protecciones del equipo.
L8-05 Proteccién de falta de | 0: Deshabilita la falla (PF) 0.1 1
fase de entrada 1: Habilita la falla (PF) '
Operacion del 0: El ventilador funciona durante la marcha y
L8-10 |ventilador de hasta 1 minuto luego de la parada. 0,1 0
refrigeracion 1: El ventilador funciona continuamente.
. En funcién de la temperatura ambiente el
L8-12 |Temperatura ambiente equipo define el nivel de oL2 -10 a 50 30°C
L5.1g |Habilitacion del limite |3 DeShabiiado - .
de corriente : .
Normalmente no necesita ser modificado
Determina el tipo de montaje del equipo.
0: Montaje estandar. Chasis abierto.
18-35 Tipq de instalacién del |1: Mo_ntaje uno al lado del otro sin tapa 0a3 0
equipo superior.
2: Montaje segun norma NEMA 1.
3: Modelo sin disipador (finless type).
Protege los IGBTs reduciendo la frecuencia
de portadora a fecuencia bajas
Reduccién de 0: Deshabilitado
L8-38 frecuencia de portadora |1: Habilitado por debajo de 6Hz 0a2 <2>
2: Habilitado para todo el rango de
frecuencias
<1> El valor por defecto es 120% si C6-01=1 (servicio liviano) y 150% si C6-01=0 (servicio pesado)
<2> El valor por defecto depende del modelo (02-04)
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NO

Nombre | Descripcion | Rango | Def.

nl: Prevencion de vibracion
Use estos parametros para configurar la prevencién de vibracion

n1-02

Si el motor vibra con carga liviana y n1-01 = 1,
incrementar la ganancia hasta que deje de
vibrar. 0.00 a 2.50 1.00
Si el motor comienza a frenarse y n1-01 =1,
disminuir la ganancia.

Ganancia de la
prevencion de vibracién

n3: Sobre excitacion de frenado
Use estos parametros para configurar la sobre excitacion de frenado

n3-13

Refuerza la curva V/f durante la
desaceleracion. Una vez terminada la
desaceleracion vuelve al valor normal. 1.00 a1.40 1.10
Incrementar el valor para aumentar la
potencia de frenado.

Ganancia de la sobre
excitacion de frenado

NO

Nombre | Descripcion |  Rango | Def.

0l: Configuracion del display
Use estos parametros para configurar el display del operador

01-02

1: Frecuencia de referencia (U1-01)
Valor mostrado luego 2: Directa / reversa

de alimentar el equipo [ 3: Frecuencia de salida (U1-02)

4: Corriente de salida (U1-03)

la4d 1

01-03

Define las unidades mostradas por el display
Unidades mostradas en | 0: 0.01Hz

el display 1: 0.01% (100% = E1-04) porcentaje de la
frecuencia maxima

0,1 0

02: Configuracion de teclas del operador
Use estos parametros para configurar la operacion de las teclas del operador

02-02

Define si la tecla de STOP funciona adn
estando el equipo funcionando en forma
Tecla de STOP remota. 0,1 1
0: No funciona
1: Funciona

02-04

Seleccion de modelo Este parametro solo necesita ser modificado

del equipo cuando se reemplaza la CPU del equipo OaFF i

02-05

Define si es necesario presionar la tecla
ENTER para que el equipo acepte la
referencia, cuando la misma se ingresa desde
el operador. 0,1 0
0: La referencia es aceptada luego de
presionar la tecla ENTER

1: La referencia es aceptada inmediatamente

Ingreso de referencia
en modo local

03: Funcioén de copia de parametros
Use estos pardmetros para copiar, leer y verificar lo parametros del equipo
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Controla la funcién de copia de parametros
desde y hacia el operador digital (operador
opcional no incluido con el equipo)
0: No habilita ninguna funcién.
Seleccion de funcion de 1: Inverter  Operador
03-01 ; 2: Operador Inverter Oas3 0
copia : , . .
3: Comparar parametros del invertir con los
guardados en el operador
Nota: Para usar esta funcién debe coincidir el
modelo del equipo (02-04) con la versién de
software (U1-14).
Habilitacion de funcion | 0: Funcion de copia prohibida
03-02 : : i . " 0,1 0
de copia 1: Funcion de copia permitida
Monitores:
No | Nombre Descripcion | Salida Analégica |Unidad
Ul: Monitor de estado
Use U1-XX para monitorear
U1-01 Referenm_a de Muestra la referencia de frecuencia 1O,V. frecuencia 0.01
Frecuencia maxima Hz
Muestra la frecuencia de salida. La 10V frecuencia
U1-02 |Frecuencia de salida unidad en que es mostrado depende del i (01-03)
. maxima
parametro 01-03
U1-03 | Corriente de salida Muestra la corriente de salida 10\/. Corrlente_ 0.001
nominal del equipo A
Modelo 200V:
- . L, . 10V  200Vrms
U1-06 | Tension de salida Muestra la tension de salida Modelo 400V: 0.1v
10V 400Vrms
Modelo 200V:
. L, . 10V 400V
U1-07 | Tensién del bus Muestra la tension del bus de continua Modelo 400V: AV,
10V 800V
Cada segmento representa una entrada.
Estado de entradas T
U1-10 digitales El 1° segmento de la izquierda representa - -
ala entrada S1, el 2° a S2, y asi hasta S5
U1-11 Estado de salidas El 1° segmento de la izquierda representa i i
digitales el estado de la salida digital (MA/MB-MC)
Nivel de entrada Muestra el nivel de entrada en el terminal
UL-13 | Jnalogica ALI100% 10V 10V 100% 0.1%
Cada segmento representa un error. De
izquierda a derecha:
1°: CRC
2°: Longitud del dato
3°: No usado
U1-19 | Errores MEMOBUS 40 - Paridad - -
50 : Overrun
6° : Ruido
7° : Time out
8°: no usado
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NUmero de software

U1-25 (ROM) ID ROM - -
U1-26 Numero de software ID Elash i )
(Flash)
U2: Monitor de fallas
Use U2-XX para ver el historial de fallas
U2-01 |Falla actual Muestra la falla actual -
U2-02 | Falla anterior Muestra la ultima falla del equipo -

Alarmas vy errores:

Falla Descripcion Posible causa y solucion
bb Blogueo de la salida de Fue accionada la entrada digital multifunciéon (S1 a S5)
potencia programa como bloqueo de salida.
Hay un error en la configuracion Modbus/MEMOBUS
CALL Error de comunicacion serie Hay un problema en el cableado
La resistencia de terminacién no es la adecuada
Error de comunicacion .
CE MEMOBUS El motivo del error se puede ver en U1-19
Problema en el circuito de Hardware dafiado.
CoF - . .
deteccion de corriente Reemplace el equipo.
Problema circuito de conversién A/D
CPF02 | Error de conversor A/D Apague y prenda el equipo nuevamente. Si el problema
persiste reemplace el equipo.
. Hardware dafiado.
Error de datos en memoria . .
CPFO06 Apague y prenda el equipo nuevamente. Si el problema
EEPROM . )
persiste reemplace el equipo.
Error de comunicacién con Hardware dafiado.
CPF08 memoria EEPROM Apague y prenda el equipo nuevamente. Si el problema
persiste reemplace el equipo.
Hardware dafiado.
CPF11 |Error en memoria RAM Apague y prenda el equipo nuevamente. Si el problema
persiste reemplace el equipo.
CPF12 | Error en memoria FLASH Hardware danado..
Reemplace el equipo.
CPF14 |Falla en el circuito de control Hardware danado..
Reemplace el equipo.
Error en el procesamiento Hardware dafiado.
CPF17 |. : :
interno del equipo Reemplace el equipo.
o Hardware dafiado.
CPF18 |Falla en el circuito de control Reemplace el equipo.
CPF20 o |Ocurrié un error irreparable Hardware dafiado.
CPF21 |enlaCPU Reemplace el equipo.
Hardware dafiado.
CPF22 |Falla de conversor A/D Apague y prenda el equipo nuevamente. Si el problema
persiste reemplace el equipo.
CPF23 |Falla de PWM Hardware daiado.
Reemplace el equipo.
Error en la sefial de Hardware dafiado.
CPF24 . . .
capacidad del equipo. Reemplace el equipo.
CrST No pudo resetearse la falla Se acciond la orden de marcha mientras se estaba reseteando
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Una falla y no pudo completarse la operacion.

El equipo recibi6 una falla externa desde un PLC.

EFO Falla externa desde PLC Remueva la causa de la falla externa y presione RESET
Si la falla persiste revise el programa del PLC
Falla externa a través de
entradas digitales.
EF1 Falla desde S1 El equipo recibio una sefial de falla externa a través de la
EF1 aEF5 |EF2 Falla desde S2 bornera de control.
EF3 Falla desde S3 Remueva la causa de la falla y presione RESET.
EF4 Falla desde S4
EF5 Falla desde S5
Err Errqr al ingresar valor en un |Presione ENTER vy corrija el valor.
parametro
Esta dafiada la aislacién del motor
Hay un cortocircuito en los cables del motor
La carga del motor es demasiado grande
Sobrecorriente. El nivel de Los tiempos de aceleraciéon y desaceleracién son muy
oC corriente supera al valor de cortos_ L. -
sobrecorriente especificado. El equipo esta S|e_ndo utilizado con un motor de mayor
potencia al especificado
La caracteristica v/f programada no es la adecuada para el
motor
El equipo esta dafiado Reemplace el equipo
Sobretemperatura. El
oH disipador alcanzo una El ventilador de refrigeracion dejo de funcionar
temperatura superior a los : - . ) g
100°C La C|rc_uIaC|on de aire a través del disipador se encuentra
obstruida
S'opretemperaturg 1. El La temperatura ambiente alrededor del equipo es
oH1 disipador alcanzo una demasiado alta
temperatura superior a los '
90°C
La corriente nominal del motor no fue programada
correctamente  Verifique que el valor de E2-01 coincida
con la corriente nominal del motor
La carga es demasiado pesada
Sobrecarga del motor. Los ti d | i1 v/o d | L
oL1 Actu6 la proteccion térmica os tiempos de aceleracion y/o desaceleracion son muy
del motor cortos , , , , .
El motor est4 trabajando en baja frecuencia. Si el motor
cuenta con ventilacion forzada programe L1-01=2
La caracteristica v/f programada no es la adecuada para el
motor
La carga es demasiado pesada
Sobrecarga del equipo. Iégigisempos de aceleracion y/o desaceleracién son muy
oL2 Actud la proteccion térmica -~
del equipo. La caracteristica v/f programada no es la adecuada para el
motor
La capacidad del equipo es chica para la aplicacion
Sobretorque. La corriente
oL3 erJ]pEg_)ogl I;/(;olrlournp;c;?irg&agg Verifique la programacion de los parametros L6-02 y L6-03
tiempo mayor a L6-03
oPr Falla de conexion del El operador LCD se encuentra mal conectado
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operador LCD

Los cables del operador LCD estan dafados

Sobretensién en el bus de
continua:
Equipo de 200V 410V

El tiempo de desaceleracién es muy corto  aumente el
tiempo de desaceleracién (C1-02,C1-04) o habilite la
prevencion de bloqueo durante la desaceleracion(L3 -04=1)
Si necesita desacelerar rapidamente instale una
resistencia de frenado

Ov Equipo de 400V 820V El transistor de frenado esta dafiado o la resistencia de
(0 740V cuando E1-01 es frenado esta abierta
menor a 400V) Sobretension en la entrada del equipo
El motor se encuentra en movimiento al momento de dar
marcha.
OPEO1 Error en 02-04 La (;:_jlpacidad programada no coincide con la del equipo.
Verifique el valor de 02-04
OPED?2 Error en pardmetros \H/ay parémetros con valores, fuera del rango aceptado
erifique el valor de los pardmetros
La programacién de las entradas digitales es incorrecta:
Se ha asignado la misma funcion a méas de una entrada
excluyendo “No usado” y “Falla Externa”
Se programdé una entrada como SUBIR pero ninguna
como BAJAR o viceversa
oPEO3 |Error de programacion Se programo al mismo tiempo “Detener Acel/Des” y “Subir”
/ “Bajar”
Se programd mismo tiempo “Comando de Busqueda 1"y
“Comando de Busqueda 2"
Se programé el mismo tiempo “Parada Rapida N.C." y
“Parada Répida N.O.”
Error de configuracion de La orden de marcha (b1-01) fue asignada a una placa
oPEO5 : .
orden de marcha opcional que no esta conectada.
oPE10 Error de programacion Verifiqgue que E1-04>E1-06=E1-07>E1-09
Se programod la siguiente contradiccion:
oPE11 Error de programacion C6-05>6
C6-04>C6-03
PASS Comprobacion _ Fue iniciada una comprqb_acién de Modbus/MEMOBUS a
Modbus/MEMOBUS excitosa |través de una entrada digital, la cual result6 excitosa
Falta una de las 3 fases de alimentacion del equipo.
Si utiliza un equipo trifasico de 200V (CIMR-J2Axxxx) con
PF Falta de fase en la entrada . i . . .
alimentacion monofésica programe L8-05=0 para deshabilitar
la deteccion de falta de fase
Baja tension en el bus de
continua mientras el equipo
esta detenido: Falta una fase de entrada o la tensién de alimentacion es
Uv Equipo de 200V 190V demasiado baja
(160V para CIMR-JBAXX) Se produjo una caida momentanea en la tensién de
Equipo de 400V 380V alimentacion
(350V cuando E1-01 es Los capacitares del bus de continua estan gastados
menor a 400V) Los cables de alimentacion del equipo estan dafiados o
Uvl idem mientras el equipo esta mal conectados.
en marcha
Uv3 Esta dafiado el circuito de Apague y prenda el equipo nuevamente. Si el problema
carga del equipo persiste reemplace el equipo.
Falla de comprobacion La entrada digital programad_a para cc_)mprobacic')n c_ie
SE Modbus/MEMOBUS fue accionada mientras el equipo se

Modbus/MEMOBUS.

encontraba en marcha.
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