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Asuntos del dia

Revision sobre contenidos anteriores, motores de CC;
Motores CC con iman permanente;

Resolucion de ejercicios con motores CC;

Motores y generadores em CC;

Calculo de eficiencia de motores;

vV v v v vV Vv

Introduccion a generadores em CC.




Principio de funcionamiento

Comutador

Figura 4.1 - Primeiro estégio.




Principio de funcionamiento

Figura 4.4 - Terceiro estégio. Figura 4.5 - Quarto estagio.




Aspectos Constructivos

Figura 4.6 - Armadura. Figura 4.7 - Armadura dentro do estator.




Aspectos Constructivos

Estator
Armadura: es un rotor bobinado;
Conmutador;

Escobillas;
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Interpolos e compensacion: Compensadores de campo




Caracteristicas de funcionamiento -
formas de conexion

» Motor serie paralelo (compound): conexion serie y paralelo con
la armadura.

» El campo shunt permite un alto torque de partida y una buena
regulacion de velocidades con cargas.
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Figura 4.11 - Ligagdo do motor CC série-paralelo.




Caracteristicas de funcionamiento -
formas de conexion

T(N.m)=KX®(Wb)XI(A) ¢m que K, a constante do motor, é definida por:

K= PXxZ

= Sendo: P - nimero de polos
2XTXa

Z - nimero de condutores na armadura

a - nimero de caminhos paralelos na armadura

O valor de a depende do tipo de enrolamento. Para enrolamentos imbricados, a é igual ao
numero de polos.

A tensdo gerada na armadura (forga contraeletromotriz) pode ser calculada por:

Eg(V)=KxX®(Wb)xw(rad/s) sendo: w(rad/s)=2XmX

n(rpm)
60



Motor CC

» Conmutador: rectificador mecanico de corriente eléctrica para alimentar la
armadura.

» Escobillas y el ajuste de la linea neutra: la conmutacion debe realizar cuando
la FEM es minima, pues es donde produce menos chispas y desgastes de
escobillas y conmutador. Este es el puto de linea neutra.

ecanismo
" de ajuste das
escovas




Ecuaciones principales para resolucion
de ejercicios

» Torque
ala B Iy

Tmec Kacbdla - Wy, A,,;{;L'

» Corriente y tension
Va — Ea = IaRa Vr= Eg+ 14Ky
Ey

» Potencia mecanica

Pmec = ImecWn = Eala

» Tension de armadura




Motores con iman permanente

Simplicidad de construccion
Miniaturizacion de la maquina;
Principalmente aplicado a pequenos motores;

Problemas con calentamiento;
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Menor rendimiento que maquinas con devanado
principal;



Ejercicio ejemplo del libro (pag 389
Umans)

Se sabe que un motor de cd de imén permanente tiene una resistencia de inducido de 1.03 Q. Cuando fun-
ciona sin carga propulsado por una fuente de cd de 50 V, se observa que lo hace a una velocidad de 2 100
r/min y que absorbe una corriente de 1.25 A. Encuentre a) la constante de par K, b) las pérdidas rotacionales
sin carga del motor y ¢) la salida de potencia del motor cuando funciona a 1 700 r/min alimentado por una
fuente de 48 V.

Vo —Eq = I4R, N I,
Eq = Kq®qwy -
Prec = Tmecwn = Eqlg

(o)




Ejercicio de resolucion

La resistencia de inducido de un pequefio motor de cd es de 178 m 2. Con un voltaje aplicado de 9 V, se
observa que el motor funciona a una velocidad sin carga de 14 600 r/min mientras absorbe una corriente
de 437 mA. Calcule a) la pérdida rotatoria y b) la constante de par del motor K.

Solucién

a) Pérdida rotatoria = 3.90 W
b) K, = 5.84 x 107* V/(rad/seg)




Propuesta de ejercicios

» Chapman Capitulo 7

» Ejercicio 7.2, pag. 397 (540 del pdf)
Ejercicio 7.4, pag 398 (541 del pdf)
Ejercicio 7.5;
Ejercicio 7.19, pag 403 (546 del pdf)
Ejercicio 7.21; pag 404 (547 del pdf)
Ejercicio 7.24, pag 406 (549 del pdf)
Ejercicio 7.25;

Ejercicio 7.26;
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Ejercicio 7.27.
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