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Principio de funcionamiento

Comutador

Figura 4.1 - Primeiro estégio.




Principio de funcionamiento

Figura 4.4 - Terceiro estagio. Figura 4.5 - Quarto estagio.




Aspectos Constructivos

Figura 4.6 - Armadura. Figura 4.7 - Armadura dentro do estator.




Aspectos Constructivos

Estator
Armadura: es un rotor bobinado;
Conmutador;

Escobillas;
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Interpolos e compensacion: Compensadores de campo




Caracteristicas de funcionamiento

» Las bobinas de campo producen un campo magnético
constante. A

» Existe una FEM en la armadura.

Las bobinas de la armadura crean una FCEM;
I = (FEM — FCEM) /R

» La velocidad de un motor depende de la FEM aplicada a la a
la armadura y de la FCEM generada en la armadura por el
campo magnético del estator.

» FEM: fuerza proporcional a la tension aplicada en la B
armadura; Armadura

» FCEM: tension inducida en la armadura por el campo del Figura 4.8 - Terminais de um motor CC.
estator, y se opone a la FEM.




Caracteristicas de funcionamiento -
formas de conexion

» Motor paralelo (shunt): conexion en paralelo con la armadura.

El campo shunt permite una limitacion de las velocidades

maximas en vacio, e todavia permite una buena regulacion de
velocidades de carga, pues controle el FCEM.
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Figura 4.9 - Ligagdao motor CC em paralelo.




Caracteristicas de funcionamiento -
formas de conexion

» Motor serie: conexion en serie con la armadura.

» El campo shunt permite un alto torque de partida, pero una
mala regulacion de velocidades con cargas.

Figura 4.10 - Ligagdo do motor CC em série.




Caracteristicas de funcionamiento -
formas de conexion

» Motor serie paralelo (compound): conexion serie y paralelo con
la armadura.

» El campo shunt permite un alto torque de partida y una buena
regulacion de velocidades con cargas.

&
)= G—o+
EOS @ F
Série
Shunt Vec
B D
©—=-

Figura 4.11 - Ligagdo do motor CC série-paralelo.




Caracteristicas de funcionamiento -
formas de conexion

— T(N.m)=KxD(Wb)XI(A) em que K, a constante do motor, é definida por:
A
: K= PXZ Sendo: P - numero de polos
Rs 2XTXa
QURVRY = ! Z - numero de condutores na armadura
Ia K l a - nimero de caminhos paralelos na armadura

O valor de a depende do tipo de enrolamento. Para enrolamentos imbricados, a é igual ao
numero de polos.

A tensdo gerada na armadura (for¢a contraeletromotriz) pode ser calculada por:

Eg(V)=Kx®(Wb)xw(rad/s) sendo: w(rad/s)=2Xmx

n(rpm)
60



Motor CC

» Conmutador: rectificador mecanico de corriente eléctrica para alimentar la
armadura.

» Escobillas y el ajuste de la linea neutra: la conmutacion debe realizar cuando
la FEM es minima, pues es donde produce menos chispas y desgastes de
escobillas y conmutador. Este es el puto de linea neutra.

ecanismo
de ajuste das
escovas




