comunicacion serie

RS- 232

l

Max 232

}

*Distancia 12m

*En la practica puede legar a 50m
«Codificacion NZR

*Niveles de tension +/- 3V
sComunicacion full duplex

*Punto a punto

RS 485/ 422

l

Max 485

}
*Distancia 1000m
*En la practica puede llegar a 200m
*Depende del numero de terminales
*Transmision diferencial en un bucle de
corriente
*Requiere terminadores
*Mejora la transmision con polarizacion de la
linea
*En dos hilos half duplex
*Multipunto




Conexiones RS -485
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Conexion de dos hilos
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*Diagrams are continued in the full data sheet.
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Conexiones RS

-232
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Implementacion Fisica

i Transmision de caracteres
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Implementacion Fisica

Recepcion de caracteres
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Implementacion Fisica

Esquema de senalizacion

&-BIT DATA FORMAT
PARITY
o BIT M IN SCC1 CLEAR BIT NEXT
N EDERERDERD ED EBED Sélf.;rP\ BIT |
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NEXT
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Implementacion Fisica

Tipos de errores:

eReclever overrun: se harecibido un nuevo
caracter antes de extraer el anterior.

*Noise error: ruido en la senal
eFraming error: el lapso de tiempo entre el
comienzo del start bit y el fin de stop bit es

erroneo.

Parity Error: el bit de paridad no tiene el valor
correcto.



Velocidades estandar

*600 bps
«1200 bps
2400 bps
4800 bps
«9600 bps
«19200 bps
«38400 bps

LAS VELOCIDADES DEPENDEN DEL BUS



Errores mas comunes en la
comunicacion

SOFTWARE!! DURANTE EL DESARROLLO
CABLES!!! SIEMPRE! VERIFICAR POR ETAPAS.

CONFIGURACION: DURANTE PRIMERAS PRUEBAS
— VELOCIDAD
— PARIDAD

DOCUMENTACION: confeccionar al instalar y

tener a mano

FALLA DE COMPONENTES:

— DESCARGAS ATMOSFERICAS
— Errores de conexion




