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Un sistema lineal e invariante en el tiempo (LTI) esta descripto por la siguiente
ecuacion a diferencias:

3 1
x[n] = y[n] — Zy[n - 1]+ gy[n — 2]

1) Realice el diagrama de simulacién del sistema.

2) Determine la respuesta en frecuencia del sistema H(ej“’).

3) Obtenga la respuesta al impulso del sistema.

4) Grafique el mdédulo de H(ej“)) y en funcion a esto, determine qué tipo de

filtrado se esta implementando.



x[n]

Diagrama de Simulacion

y[n]

1

B

3 1

xfn] + I — 1] - 5y[n - 2] = yln]



Respuesta en Frecuencia

Tomando la TFTD a la ecuacidn a diferencias queda:

3

1
x[n] = y[n] — ZY[" - 1]+ gy[n — 2]

. . . . 1 . .
X(£/%) = ¥(e) ~ Ty (e50) + 2 ey (e)o)

Y(e/®) 1 1
X(e/®) 4 —%e‘f‘” +%e‘21“’ (1 — %e‘f“’) (1 — %e‘f‘*’)
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H(ef‘“)= — = — 1
Mg (-3

Antitransformando, la Respuesta al Impulso queda:

[ hin] = [2(1/5)" = (Y4)"|uln] J
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¢Que tipo de filtro es?
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¢Y ahora?
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