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Asignatura: Técnicas de comando
Profesor: KLENSER, Enrique A.
Trabajo Practico N°8

Fecha: 5/11/20

Fecha de entrega: 10/11/20

Objetivos: Afianzar conceptos relacionados al control secuencial.

Los practicos deberan presentarse via correo electronico,
quigueklenser@hotmail.com de esta forma se podréa constatar la fecha de
entrega, una semana de atraso equivale a 1.5 puntos menos, dos semanas de
atraso equivalen a 3 puntos menos, por favor tomar en cuenta.

Actividad: la actividad propuesta para esta clase tiene su base en la elaboracion
de un informe, donde la consigna es la siguiente.

Valiéndose de diferentes alternativas; (Libros, internet, charla con profesionales
del area electronica, etc.) responder las siguientes preguntas.

1. ¢Qué es un flip flop?
2. ¢Cuantos tipos de flop flop existen?
3. Describir el funcionamiento de un flip flop del tipo RS sin relo;.
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